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Аннотация. В условиях ускоренной цифровизации городского про-

странства навигационные приложения становятся ключевым инстру-

ментом для повышения эффективности транспортных систем, взаимо-

действия граждан с городской инфраструктурой и оптимизации процес-

сов городского управления. В статье рассматриваются современные 

подходы к интеграции навигационных сервисов в экосистему умного 

города, анализируются архитектурные решения, преимущества и вы-

зовы внедрения, а также перспективы развития данных технологий. 
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В условиях формирования умных городов навигационные прило-

жения становятся одним из ключевых инструментов, обеспечиваю-

щих взаимодействие между транспортной системой и городскими 

службами. Для государственных органов они выступают значимым 

источником объективной информации о реальном состоянии дорож-

ного движения. Сведения о скорости транспорта, плотности потоков, 

загруженности парковочных зон и востребованности маршрутов по-

могают точнее оценивать эффективность существующей улично-до-

рожной сети. На основе этих данных легче выявлять проблемные 

участки, планировать реконструкции улиц и внедрять адаптивные ме-

ханизмы регулирования движения. В белорусских городах подобная 

информация уже используется при разработке проектов по оптимиза-

ции транспортной инфраструктуры. 

Интеграция навигационных сервисов с городской цифровой сре-

дой усиливает их практическую ценность. Камеры видеонаблюде-

ния, датчики движения, интеллектуальные светофоры и комплексы 
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мониторинга общественного транспорта создают массив данных, ко-

торый, будучи объединенным с навигационными сведениями, позво-

ляет формировать более точную и динамическую картину дорожной 

ситуации. Такое объединение делает возможной оперативную кор-

ректировку режимов работы светофоров, перераспределение пото-

ков транспорта и ускоренное реагирование на чрезвычайные ситуа-

ции. Подобные механизмы уже применяются в Минске в рамках раз-

вития интеллектуальной транспортной системы. 

Важнейшим элементом интеграции выступает государственная 

система межведомственного электронного взаимодействия. Она 

обеспечивает единые стандарты обмена данными между городскими 

структурами и частными разработчиками навигационных сервисов. 

Доступ к государственным интерфейсам позволяет приложениям ис-

пользовать официальные картографические и транспортные данные, 

а городским службам – получать актуальные сведения о дорожной 

обстановке от пользователей. Это формирует основу единой экоси-

стемы «умной мобильности», где планирование, мониторинг и нави-

гационные функции работают согласованно. 

Перспективным направлением становится внедрение цифровых 

двойников городов. Такие модели позволяют тестировать различные 

варианты организации движения, прогнозировать последствия ин-

фраструктурных изменений и повышать точность планирования. 

В Минске цифровой двойник уже применяется для анализа транс-

портных сценариев, а интеграция данных навигационных приложе-

ний делает эти модели более приближенными к реальной ситуации. 

Значимым направлением остается и повышение устойчивости ра-

боты общественного транспорта. Совместный обмен данными между 

государственными платформами и навигационными сервисами обес-

печивает более точный прогноз прибытия транспорта, позволяет 

учитывать пробки и своевременно вносить изменения в расписания. 

Это повышает надежность и удобство городской мобильности. 

Комплексная интеграция навигационных продуктов влияет и на 

экологическую составляющую городской среды. Оптимизация 

транспортных потоков сокращает время простоя автомобилей, сни-

жает расход топлива и уменьшает объем вредных выбросов, что со-

ответствует целям экологической политики Беларуси. 
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Дальнейшее развитие интеграции связано с использованием техно-

логий искусственного интеллекта, прогнозной аналитики, распростра-

нением беспилотного транспорта и совершенствованием навигации 

в закрытых пространствах. Беларусь уже формирует нормативную 

базу, ориентированную на поддержание автономных транспортных 

систем, где навигационные приложения становятся важным элемен-

том обеспечения безопасности благодаря высокой точности данных и 

оперативности их передачи. 

В перспективе навигационные сервисы займут центральное место 

в структуре умных городов Беларуси. Они обеспечат согласованное 

функционирование транспортных систем, повысит комфорт город-

ской мобильности, улучшат экологическую ситуацию и создадут тех-

нологическую основу для устойчивого развития городской среды. 
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