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РЕФЕРАТ

Дипломный проект: 99 с.,61рис.,22 табл., 16 источников, 5 прил.
Ключевые слова: робот-манипулятор, полимер, технология, комплекс, 

деталь, система координат, нанесения покрытия, пневматический, 
пневмоцилиндр, ванна, индуктор.

Темой данного дипломного проекта является разработка 
пневматического манипулятора роботизированного технологического 
комплекса для нанесения полимерного покрытия.

Целью дипломного проекта является проектирование 
высокопроизводительного пневматического манипулятора 
роботизированного технологического комплекса с разработкой технологии 
нанесения полимерного покрытия на детали типа «шлицевая-втулка».

В проекте проведен анализ существующего оборудования и технологий 
нанесения полимерного покрытия. Рассмотрены роботы-манипуляторы, что 
позволило выбрать прототип для проектирования пневматического 
манипулятора, которого можно интегрировать в производство автомобильной 
промышленности Республики Беларусь. Выполнена автоматизация 
управления проектируемого комплекса. Проведено технико-экономическое 
обоснование предложенных решений. Рассмотрены вопросы, отвечающие за 
безопасность и охрану труда при работе роботизированного комплекса.

Теоретическая значимость проекта заключается в систематизации 
технических данных существующих технологий и оборудования, которые 
используются для нанесения полимерного покрытия на детали типа 
«шлицевая-втулка», что позволило предварительно проработать возможность 
внедрения проектируемого оборудования на предприятия автомобильной 
промышленности Республики Беларусь.

Практическая значимость дипломного проекта заключается в разработке 
пневматического манипулятора роботизированного технологического 
комплекса для реальных условий автомобильной промышленности 
Республики Беларусь, в том числе и разработка технологии нанесения 
полимерного покрытия.

Приведенный в дипломном проекте теоретический материал является 
современным и объективным.
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