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Наземные гирокомпасы предназначены для работы на неподвижном, относительно Земли, 

основании и позволяют определять ориентацию устройств и объектов различного назначения в 

азимуте относительно географического меридиана. В современном гирокомпасе используется 

трехстепенной гироскоп, гироузел которого подвешен на торсионе. Возможен вариант постро-
ения наземного гирокомпаса на микромеханическом гироскопе. Работа предлагаемого гиро-

компаса основана на измерении горизонтальной составляющей угловой скорости суточного 

вращения Земли [1]. 
Принцип действия наземного гирокомпаса основан на измерении угловой скорости микро-

механическим гироскопом (ММГ), установленным на вращающееся основание в плоскости го-

ризонта (рис. 1). Основание приводится во вращение с помощью двигателя. Угол его поворота 
фиксируется датчиком угла. ММГ по своим измерительным свойствам является датчиком уг-

ловой скорости, поэтому при прохождении плоскости местного меридиана будет наблюдаться 

максимальный сигнал в его показаниях. При реализации наземного гирокомпаса следует учи-

тывать тот факт, что ММГ является прибором низкого класса точности, т. е. его выходной сиг-
нал подвержен значительным помехам [2].  

 
Рис. 1. Принцип построения наземного гирокомпаса 

Если с помощью фильтра низких частот (ФНЧ) устранить или значительно ослабить гармо-
нические составляющие, то можно выделить постоянную величину. Существенно, что погреш-

ности ММГ также модулируются частотой вращения основания и могут быть устранены ФНЧ. 
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