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Важной составляющей навигационного оборудования, применяемого в гражданских беспилотных 

летательных аппаратах, являются система его ориентирования в пространстве по углам курса, танга-

жа и крена. Особенно актуальным является применение такой системы в условиях автономного дви-

жения при отсутствии или кратковременной потере сигналов спутниковой навигационной системы. В 
частности, решением такой проблемы является применение на борту летательного аппарата элек-

тронного компаса, состоящего из магнитометрических датчиков, микромеханических акселерометров 

и гироскопов [1; 2]. Структурная схема построения электронного компаса показана на рис. 1.  

 
Рис. 1. Структурная схема построения электронного компаса 

При этом, точность и эффективность электронного компаса существенно зависит от: 

− применяемой элементной базы; 

− алгоритмов и методик калибровки датчиков, направленных на компенсацию неортого-
нальностей измерительных осей и деструктивного влияния магнитных помех; 

− быстродействия применяемых вычислительных алгоритмов электронного компаса.  

В работе проведено исследование влияния чувствительности применяемых магнитометрических 

датчиков на точность вычисления углов курса. Предложена реализация оригинального алгоритма 
вычисления курса подвижного объекта, обеспечивающего сокращение вычислительных операций. 

Данный алгоритм может быть применен в микроконтроллерах с ограниченной вычислительной 

мощностью.  
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