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Интенсивное развитие роботизированных мобильных систем, к 

которым относятся беспилотные летательные аппараты (БЛА) ставит всѐ 

новые задачи их анализа, синтеза и эффективного применения. БЛА 

находят широкое применение в различных областях человеческой 

деятельности как в народном хозяйстве, так и в специальных областях 

применения, например – в военной сфере. БЛА относятся к сложным 

техническим устройствам, обладающим элементами искусственного 

интеллекта. Появляются всѐ более разнообразные конструктивные 

решения при создании БЛА, новые задачи их применения, пути решения 

этих задач. При создании БЛА в ряде случаев для снижения стоимости 

изделия при обеспечении выполнения соответствующих требований по 

эффективности и надежности применяются типовые, стандартные 

конструктивные узлы и элементы, обладающие соответствующими 

свойствами и характеристиками. При этом разработка новых способов и 

моделей применения конструктивных элементов БЛА в сочетании с 

одновременным применением современных информационных технологий 

представляет собой важное направление развития технических систем. 

Сохраняют своѐ значение хорошо апробированные аналитические 

методы анализа и синтеза систем управления БЛА, основанные на 

использовании математических моделей систем и их элементов. В работах 

[1, 2, 3, 5, 8, 12, 13] решаются задачи определения оптимальных 

параметров траектории БЛА. В работах [4, 10, 11] рассматриваются 

вопросы аналитического синтеза математической модели автопилота БЛА. 

В работах [6, 7, 14] – вопросы синтеза и анализа элементов системы 

управления полетом БЛА. В работе [9] проводится оценка эффективности 

функционирования БЛА в особых условиях применения. Таким образом, 

аналитические методы анализа и синтеза систем управления в сочетании с 

возможностями современных информационных технологий позволяют 

решать ряд практических задач, особенно на этапе предварительного 

проектирования БЛА. 
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