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Обоснованные управленческие решения, направленные на 

обеспечение заданного функционирования технологического процесса, 
основываются на достоверной информации о модели объекта. Модуль 
идентификации временных рядов, встроенный в контур системы 
управления, позволяет решить эту задачу[1-3, 5, 6]. На основе полученных 
достоверных моделей строятся долгосрочные, краткосрочные прогнозы 
изменений текущих параметров и алгоритмы управления. Примеры 
использования алгоритмов моделирования временных 
последовательностей различных производственных потоков для получения 
опорной модели технологического процесса даны в [2, 4, 6]. 

Для процедур идентификации разработана измерительно- 
вычислительная схема получения взаимных корреляционных функций для 
выбранных отрезков временного ряда [2, 5, 6]. Структура и параметры 
чётного полосового фильтра в корреляционно-спектральном анализаторе 
выбираются такими, чтобы его импульсная переходная характеристика 

(ИПХ) имела вид: h ф i (t ) = k ф i {exp (− t T )cos ω ( i ) t } T 
i , где 

(i ) 
0 – 

центральные частоты настройки фильтров, 
коэффициенты, Ti – постоянные времени. 

kфi – масштабные 
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hфф (θ1 ; ∆ tα )hфф (θ ; ∆ t ф 2 (μ α )hф 1 (μ β )× 

× Rxx (τ − τ1 + θ 2 − θ1 + μ α − μ β )d μ α d 
μ 

β d 
θ 

1d θ 2 . 

В полученные выражения входят (ИПХ) формирующего фильтра – 
опорной модели временного ряда и ИПХ полосовых фильтров в структуре 
корреляционно-спектрального анализатора [4, 5]. Дальнейшее 
преобразование выражения дает: 

R (τ − τ ) = σ2 K (β) (ω( 2) )K (α) (ω( 2) ) cos(ω(1)μ )dμ × 
Z2Z1 2 1 фф 0 фф 0 ∫ 
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Полученные интегральные уравнения вычисляются на основе теоремы 
Бореля о свертке и фильтрующем свойстве δ-функции 

R (τ − τ ) = σ 2 K (β ) (ω ( 2 ) )K (α ) (ω ( 2 ) )× 
Z 2 Z 1 2 1 фф 0 фф 0 

× cos {ω (1) ((τ − τ )+ Ψ (β ) (ω ( 2 ) ) ω ( 2 ) − Ψ (α ) (ω ( 2 ) ) ω ( 2 ) )}× 
0 2 1 фф 0 0 фф 0 0 

×  1 δ (ω (1 ) − ω ( 2 ) )+ 1 δ (ω (1 ) + ω ( 2 ) ). 
 0 0 0 0  
 2  

При выводе последних формул учитывалось свойство Эрмитовой 
симметрии для δ-функций от частотных аргументов. 

R Z 2 Z 1 (τ 2 − τ 1 ) = σ 2 K (β ) (ω )K (α ) (ω )× 

× cos {ω (τ 2 − τ 1 )+ Ψ (β ) (ω )− Ψ (α ) (ω )}. 
В конечные выражения для взаимных корреляционных функций, 

полученных по измерительной схеме, входят модули комплексных 
передаточных функций K (α)(ω) , K (β) (ω) и фазовые характеристики 

 
формирующего фильтра 
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(β ) (ω) 
фф . При идентификации определяется 

модель исследуемой временной последовательности и ее формирование. 
Алгоритмы и критерии идентификации приведены в [1. 2, 6]. С помощью 
критериев приведенных в [2, 6] можно осуществить идентификацию 
параметров формирующего фильтра и строить прогнозы. 
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