
Расчеты по рассмотренной методике для АД типа А 0 2 -4 2 -6  
дают следующие значения: уы = 0,312,  ^  = 0 ,349  при v = 
= ® ^  1

Р е з ю м е .  Предложена методика расчета первого приближе­
ния допустимого момента АД при квазичастотном управлении 
по закону с Р = c o n s t  «
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О ТЕП ЛО Ю М  РЕЖИМЕ АСИНХРОННЫХ ДВИГАТЕЛЕЙ  
ПРИ ПОВЫШЕНИИ РАСЧЕТНОЙ ЧАСТОТЫ

Уменьшение веса и габаритов электрооборудования и, в 
частности^асинхронных двдгателей (АД),  имеет большое на­
роднохозяйственное значение, так как позволяет рациональнее 
использовать материалы для их изготовления. Снижение веса 
АД передвижных установок приводит к уменьшению веса кон­
струкции в целом, что в свою очередь приводит к уменьшению 
мощности первичного двигателя.

Применение частот выше 50 Гц для автономных установок 
в ряде случаев приводит к уменьшению веса и габаритов АД, 
входящих в состав электрической трансмиссии передвижной 
установки Q l^ .

Наибольший эффект может быть достигнут при неизменных 
электромагнитных нагрузках: максимальной индукции в воз­
душном зазоре -  и линейной нагрузки -  А с увеличени­
ем расчетной частоты.
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= 1500  об/мин в соответствии с методикой

Снижение веса и габаритов АД при их расчете на частоты 
выше 50Гц происходит за счет уменьшения потока на полюс, 
что приводит к уменьшению ширины зубцов, а также к сниже­
нию высоты ярма статора и ротора.

АД с меньшими размерами активных частей при неизмен­
ной номинальной мощности на валу имеют меньшую площадь 
охлаждения. Это приводит к увеличению удельных потерь на 
единицу площади теплосъема.

Приводятся результаты расчетов установившегося теплово­
го режима АД общепромышленного применения на частоты до 
20 0  Гц при неизменной скорости вращения ротора.

Расчеты производились для АД номинальной мощности 
10 кВт и
[ 2 ] .  2

Удельный тепловой поток, приходящийся на 1 м охлажда­
ющей поверхности статора, возрастает с увеличением расчет­
ной частоты и при частоте 20 0  Гц составляет 3 ,51*  10^  
Вт/м^, в то время как при частоте 50  Гц удельный тепловой 
поток составляет 0 ,742  • 10"^ Вт/м^.

Превышение температуры внешней поверхности статора над 
температурой охлаждающего воздуха составляет 165 С при 
частоте 200  Гц по сравнению с 55 С  при частоте 50  Гц.

Средний перегрев обмотки статора над температуро^і окру­
жающей среды также увеличивается составляет 160 С  при 
частоте 200  Гц по сравнению с 54  С  при частоте 50 Гц.

Р е з ю м е .  Исходя из современного уровня состояния изо­
ляции, можно заключить, что повышение частоты сверх 200  Гц 
при принятых законах изменения В ^  и А для АД не осу­
ществимо.
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