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Электродвигатели играют ключевую роль в современных элек-

тромобилях, так как именно они обеспечивают преобразование элек-

трической энергию в механическую, необходимую для движения. 

Поэтому, для создания эффективных и надежных электромобилей, 

крайне важна правильность выборатипа электродвигателя. 

На сегодняшний день существует несколько типов электродвига-

телей, которые могут использоваться в электромобилях. Рассмотрим 

некоторые из них. 

1. Синхронный электродвигатель. Один из самых распространен-

ных типов электродвигателей для электромобилей. Он характеризу-

ется мощным пусковым моментом и эффективным использованием 

энергии. 

2. Асинхронный электродвигатель. Отличается простотой кон-

струкции и более низкой ценой. В отличие от синхронных двигате-

лей, он не требует постоянного магнитного поля и может работать в 

широком диапазоне оборотов. 

3. Бесколлекторный (BLDC) электродвигатель. Один из самых эф-

фективных типов электродвигателей, который способен предоста-

вить высокую мощность и крутящий момент при минимальном энер-

гопотреблении. 



66 

Выбор подходящего типа электродвигателя зависит от многих 

факторов, таких как мощность, компактность, вес, эффективность 

и т. д. Однако, современные электромобили, как правило, исполь-

зуют высокоэффективные синхронные и бесколлекторные электро-

двигатели, которые позволяют достичь высокой скорости и дально-

сти движения при минимальном энергопотреблении. 

Почти все современные электромобили используют BLDC-

двигатели, так как они обеспечивают высокую эффективность, высо-

кий крутящий момент и длительный срок службы. Бесколлекторные 

двигатели обычно имеют более низкую степень износа, по сравне-

нию с коллекторными двигателями, что также является причиной их 

широкого применения в электромобилях. 
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Преобразователи частоты ОВЕН предназначены для управления 

частотой вращения любых асинхронных двигателей в составе приво-

дов. Управление двигателем с применением частотного преобразова-

теля имеет две основные цели – это оптимизация технологического 

процесса и сбережение ресурсов. Оптимизация техпроцесса достига-

ется за счет регулировки частоты вращения двигателя в диапазоне  

0–200 % от номинальной частоты с поддержанием постоянного мо-

мента на валу, что позволяет плавно, без бросков тока, управлять 

приводами. 

За счет снижения частоты вращения двигателя относительно но-

минальной. Снижение частоты вращения на 15–20 % экономит до  

25–30 % электроэнергии. 

В частотном преобразователе детально проработана система диа-

гностики и самодиагностики, которая обеспечивает поступление ин-

формации о режимах работы в реальном времени, взаимодействии 


