
Рисунок 3 — Схема позиционного гидропривода с многоканальным
гидро двигателем

Равновесие сил, действующих на поршень, наступит в 
момент, когда его поясок перекроет соединенное со сливом от
верстие. Ошибка позиционирования зависит от формы и разме
ров пояска на поршне и отверстий на стенке цилиндра. Сущест
венный недостаток позиционного гидропривода с многоканаль
ным гидродвигателем — большое число распределителей с 
электрическим управлением.
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В работе рассматривается методика расчета угла наклона пла
стины в пластинчатом насосе
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в большинстве конструкций насосов для обеспечения 
достаточной герметизации пластины прижимаются к статору, 
помимо центробежной силы, давлением жидкости, подводимой 
под их торец. Однако, негативным действием поджима с силой 
F, является повышение момента Л/с сопротивления вращению.

Рисунок ] — Схема пластинчатого насоса двукратного действия

Из анализа работы машины следует, что момент Мс опре
деляется тормозной составляющей (аналогичная сила разви
вает крутящий момент в радиально-поршневом моторе) и со
ставляющей Ftp трения. Согласно рисунку 1 имеем:

F, =  F - ł g / 3 ;  = / ^ - F / c o s y 0 ,

где Fn -  нормальная реакция в точке контакта; 
р -  коэффициент трения.
Если учесть, что плечо / приложения силы Fr определяется 

уравнением
/ = ОС = • cos >0 4- е • cos(^ + / ) ,

то момент Л/с можно вычислить по выражению
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где у -  угол наклона пластин;

р -  расстояние от центра ротора до паза.
Очевидно, что кроме коэффициента трения р момент в 

текущий момент времени определяется углом Р, который в свою 
очередь можно определить уравнением (рисунок 2):

sin Р
е

R
• sin (^ + у) -  —  • sin у .

R.
(2)

Рисунок 2 “ Расчетная схема момента сопротивления вращению.

Как следует из (2) с ростом у уменьшается угол р, а следо
вательно и момент сопротивления (1). За критерий определения

204



оптимального наклона пластин (угла у) примем изменение угла 
у?, при котором его среднее значение соответствует условию
М  = 0 ,т.е„ согласно ( 1):

Ар = -arctg  ^ , (3)
где у5ор в этом случае -  угол трения.

Тогда /?ср определим проинтегрировав (2) по ^ от О до 2% :
2я ^ 1я 1к
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Приравняв правые части (3) и (4) получаем:
Г \

/и R
у -  arcsin

V 1 + //" Р J
(5)

Таким образом, для различных р и / Р  У находится в
пределах 6...15У
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