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Согласно строительным нормам СН 2.02.03-
2019 «Пожарная автоматика зданий и сооружений» 
выбор оборудования пожарной автоматики в значи-
тельной степени определяется функциональным 
назначением здания (помещения). Одним из наибо-
лее сложных объектов противопожарной защиты 
являются здания, в которых размещено технологи-
ческое оборудование со значительным выделением 
тепла в процессе работы. Сложность защиты такого 
объекта обусловлена трудностью в применении по-
жарных извещателей из-за высокой вероятности 
ложного срабатывания. Как правило, это обуслов-
лено наличием в окружающей среде вблизи техно-
логических установок большой концентрации при-
месей в виде аэрозоля, неравномерного распределе-
ния температуры среды в разных технологических 
циклах работы оборудования, а также возникаю-
щими пиковыми выделениями тепла. Использова-
ние для защиты таких объектов автоматических си-
стем пожаротушения предъявляет высокие требова-
ния к своевременности обнаружения пожара при 
исключении ложных срабатываний. При позднем 
обнаружении возгорания высок риск снижения эф-
фективности пожаротушения, при ложном срабаты-
вании - возникает угроза персоналу и оборудованию 
от непосредственного воздействия огнетушащих со-
ставов при отсутствии пожара. Все это автоматиче-
ски поднимает требования к пожарным извещателям. 

В таких условиях наиболее широко использу-
ются тепловые пожарные извещатели в том числе 
максимально-дифференциальные. Интерес к те-

пловым пожарным извещателям в последнее время 
не ослабевает [1]. В указанном обзоре отмечается, 
что в настоящее время интенсивно развиваются си-
стемы раннего предупреждения о пожаре с возмож-
ностью обнаружения факторов пожара, возникаю-
щих в процессе до пламенного горения. Обращается 
внимание на то, что системы пожарной сигнализа-
ции становятся все более и более «умными», т.е. бо-
лее широко используются элементы искусственного 
интеллекта. Например, в [2] предлагается, исполь-
зуя машинное обучение распознавать стадию по-
жара. Однако основное внимание в обзоре [1] уделя-
ется принципам обнаружения факторов пожара. 

Широкое применение для этих целей современ-
ных максимально-дифференциальных тепловых из-
вещателей т.е. извещатели с индексом S ограничи-
вается их особенностями, к которым следует отне-
сти отсутствие возможности изменять в процессе 
эксплуатации минимальную статическую темпера-
туру срабатывания, соответствующую классу изве-
щателя. Названная особенность может привести к 
необходимости устанавливать параметры извеща-
теля на наиболее высокую температуру срабатыва-
ния, соответствующую наиболее «тяжелому» ре-
жиму работы оборудования, в противном случае по-
вышается вероятность ложных срабатываний. 

Решением возникшей проблемы может слу-
жить реализация теплового пожарного извещателя 
с индексом R согласно СТБ ЕН 54-5-2009 или СТБ 
2218-2011. Предлагается реализация такого изве-
щателя как автоматически программируемого  
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теплового извещателя в котором температура сра-
батывания или время обнаружения пожара будет 
определяться скоростью нарастания температуры 
воздушного потока, соответствующей пожару. 
Управление температурой срабатывания извеща-
теля осуществляются автоматически блоком 
управления, представляющим из себя либо еди-
ное целое с датчиком температуры, либо отдельно 
расположенным.  

Управление извещателем может осуществ-
ляться как по командам дополнительных датчиков, 
так и по командам самого технологического обору-
дования. Например, оборудование находится в тех-
нологическом цикле с минимальным тепловыделе-
нием, которое способно вызвать рост температуры 
со скоростью 1 ºС/мин. В этом случае по соответ-
ствующей команде показатели чувствительности 
извещателя автоматически «повышаются», при ра-
боте в более «тяжелом» цикле – «понижаются». 
Аналогичным образом это можно осуществить по 
сигналам от других датчиков (температуры, осве-
щенности, загазованности и т. п), реализовав до-
полнительный канал контроля. Если извещатель 

контролирует время срабатывания, то по соответ-
ствующей команде извещатель сформирует сигнал 
«пожар» через 29 мин, когда температура изме-
нится на 29 ºС и достигнет значения 34 ºС при тем-
пературе окружающей среды 5 ºС. Если тепловы-
деление и как следствие этого скорость роста тем-
пературы больше, то время срабатывания 
извещателя будет меньше, а температура ниже.  

Таким образом используя автоматический 
программируемый тепловой извещатель, можно 
существенно повысить эффективность обнаруже-
ния возгорания без риска ложных срабатываний. 
Практическое применение продемонстрировало 
его высокую эффективность в системах пожаро-
тушения транспортных средств. 
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Введение. Методы обработки видеоданных в 
режиме реального времени позволяют разрабаты-
вать автономные программируемые системы рас-
познавания для астрометрических измерений, 

проводимых наземными оптическими станциями. 
Астрометрические измерения подразумевают 
определение угловых небесных координат косми-
ческого объекта в нескольких точках во время его 


