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ic production” in distance (correspondence) form of education within the 
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children and youth using information and communication technologies. 
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Основной парадигмой программы дополнительного образования 
одаренных детей и молодежи дистанционной (заочной) формы по-

лучения образования является социально-педагогическая и научно-

техническая направленность. 
Данная программа индивидуальна и ориентирована на развитие 

личности обучающегося, формирование и развитие творческих спо-

собностей, удовлетворение его потребностей в интеллектуальном 

совершенствовании, повышение мотивации к научным исследова-
ниям, и в дальнейшем, – на его профессиональную ориентацию. 

Актуальность программы обуславливается постоянным развити-

ем направлений роботизации различных областей промышленно-
сти, а также необходимостью довузовской подготовки абитуриен-

тов в сфере проектирования робототехнических систем и комплек-

сов. Учащемуся предоставляется возможность создания 
твердотельных деталей по собственным уникальным разработкам 

элементов конструкции роботов по цифровым трехмерным моде-

лям, с использованием 3D-печати, а также создание собственного 

программного обеспечения для робототехнической системы, явля-
ющейся уникальной разработкой учащегося. 

Цель реализации программы: теоретическая и практическая под-

готовка в области технологии и оборудования роботизированного 
производства, совершенствование творческих способностей учаще-

гося, приобщение его к инновационным технологиям в области ро-

ботизации производства, развитию навыков в научной и практиче-

ской деятельности. 
Образовательная цель программы: реализация исследовательско-

го проекта по выбранной теме, ознакомление с методами и сред-

ствами обработки и сборки изделий, привитие практических навы-
ков, знаний и умений при проектировании автоматизированных и 

роботизированных технологических систем, в ходе реализации ис-

следовательского проекта.  
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Воспитательная цель программы: формирование у учащегося 

способности к принятию самостоятельных решений при реализации 

запланированных задач, умения рационально организовывать свою 

научно – исследовательскую и практическую деятельность.  
Основными формами проведения занятий по программе являют-

ся: индивидуальное консультирование и сопровождение исследова-

тельского проекта учащегося и др.  
Содержание учебных занятий, используемые формы и методы 

обучения направлены на стимулирование активной познавательной 

деятельности учащегося.  
В ходе реализации индивидуальной программы Шлейко Тиму-

ром Андреевичем, учащимся учреждения образования «Националь-

ный детский технопарк», разработан проект «Роботизированная си-

стема быстросменных захватов и сборочных инструментов про-
мышленных роботов». 

Актуальность разработки роботизированной системы быстро-

сменных захватов и сборочных инструментов промышленных робо-
тов не вызывает сомнений, поскольку в наше высокотехнологичное 

время все еще существуют предприятия, которые имеют низкий 

уровень роботизации и вследствие этого спрос на варианты оснаст-
ки роботов сменным инструментом, не требующим участия челове-

ка в рабочем процессе, а только в процессе управления РТС в це-

лом. И особенно на те, которые могут выполнять несколько техно-

логических задач на одном рабочем месте.  
На современных промышленных предприятиях роботизация 

производства может иметь достаточно высокий процент. На малых 

предприятиях, характеризующихся мелкосерийным производством, 
промышленные роботы оснащены одним видом рабочего инстру-

мента и для выполнения полного цикла производства требуется не-

сколько роботов, которые расположены вдоль конвейера, по кото-

рому перемещается обрабатываемая заготовка либо же смену ин-
струмента выполняет технический персонал вручную. На более 

крупных и технически развитых предприятиях конвейерные линии 

оборудованы универсальными промышленными роботами, осна-
щенными наборами сменных инструментальных насадок и позво-

ляют проводить несколько технологических операций с применени-

ем малого количества основного технологического оборудования.  
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Рисунок 1 – Скриншот он-лайн занятия и управляющая схема 
разрабатываемой системы 

 

В ходе работы над проектом были выполнены поставленные за-
дачи для достижения установленной заданием цели. Функционал 

разработанной роботизированной системы быстросменных захватов 

и сборочных инструментов промышленных роботов полностью со-

ответствует заданию и реализует весь алгоритм с помощью выпол-
нения программ, записанных в микроконтроллеры. 
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