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В современном мире при огромном ассортименте продукции перерабаты
вающей промышленности главнейшим критерием выбора является качество. 
Соответственно, требования к качеству продукции постоянно расп/т, теім 
самым, создавая необходимость повышения точност и при кентрюле парамст - 
ров технологических сред. Особенно остро стоит вопрос повышения точно
сти измерений при контроле концентрации моющих расгворов, поскольку 
эти измерения являются определяющими для обеспечения санитарной безо
пасности производства пищевой продукции.

Для организации технологического процесса нес>бходимо постоянно кон- 
тратировать тип и концентрацию вещества, находящегося в заданном участ
ке трубопровода в данный момент вре.менн. Наиболее распространенныііі 
промышленным методом контроля концентрации моющих растворов в тру
бопроводах перерабатывающих предприятий является конііуктометрш. Кон
дуктометрический метод основан на измерении удельной электрической прс- 
води.мости технологической среды [1]. На основе [тезультата измерений по 
определенной функциональной зависимости автоматически вычисляется 
концензрация моющего раствора. Однако требуемая точность контроля кон
центрации не обеспечивается, т.к. фор.ма функциональной ;іавйсймостн опре
деляется типом раствора (кислота или щелочь), и ошибочное ее задание при
водит к большим методическим погрешностям изме|5ения концентрации. Дтя 
снижения величины методических погрешностей и, следовательно, для пс- 
вышеиия точности контроля концентрации необходимо организовать одне- 
временное определение типа раствора и его концентрации. Это можно сде
лать путем построения схемы измернте-чьного преобразоваге.чя на микрокон
троллерах. позволяющих управлять фермой и аматитудой подаваемого на 
кондуктометрическую ячейку енгната. Таким образом, подавая на электроды 
кондуктомеірйческой ячейки наряду с синусоидальным сигналом (определе
ние концентрации растворов) и линейно возрастающее напряжение, можно 
получить динамические ВАХ растворов, по виду которых можно определит!, 
тип раствора в трубопроводе.

Таким образом, меняя с помощью микроконтроллера форму и амшштуду 
подаваемого на электроды кондутстометрической ячейки сигнал;!, можно оп
ределять и тип раствора, и его концентрацию.
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