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Непроизвольные, ритмичные движения частей тела человека -  тремор 
является одним из наиболее частых симптомов болезни Паркинсона, эс- 
сенци;зльиого тремора, а так же других нервных заболеваний. Интенцион- 
ный тремор, обнаруживается в момент выполнения движения и особенно 
усиливается, если требуется большая точность движений. Часто наблюда­
ется при рассеянном скверозе.

Существующие методики регистрации амплитудно-частотных пара­
метров тремора основаны на преобразовании смешения объекта различ­
ного рода датчиками в выходной электрический сигнал. Наиболее широко 
применяются датчики на основе акселерометров, изометричеекие (на ос­
нове принципов тензометрии) и ёмкостные датчики. С целью регистрации 
тремора применяются методики электромиографии. Однако, существую­
щие датчики представляют собой электронные модули, для функциониро­
вания которых требуется элемент питания, размещаемый рядом с датчи­
ком. Это увеличивает массу измерительного модуля и затрудняет 
фиксацию на конечности.

Видеотрсморограф -- устройство бесконтактной дистанционной реги­
страции тремора, состоящее из четырех основных блоков: маркера, ви- 
д:;еокамеры, ПЭВМ и отображающего устройства.

Суть регистрации заключается в следующем: видеокамера производит 
запись колебания конечности человека, с закрепленным на ней маркером. 
Затем программное обеспечение (ПО) производит комплексную обработ­
ку полученного видеофайла. В функции ПО входит поиск маркера в кад­
ре, анализ его смещения, а так же спектральная обработка полученного 
сигнала.

Особенностью прибора, является наличие бумажного самоклеющегося 
маркера, который имеет незначительную массу и может быть закреплен 
на различных участках часть тела пациента. Обеспечивается возможность 
проведения сложных тестов для определения интенционного тремора, при 
к:оторых пациенту предлагается водить рукой в пространстве по опреде­
ленной траектории.
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