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Пеленгация, определение направления на какой-либо объект через 
угловые координаты [1]. В зависимости от физических свойств объектов, 
пеленгация может осуществляться с применением оптических (при 
оптической локации), радиотехнических, акустических и других методов. 
По способу обработки принимаемых сигналов различают амплитудный и 
фазовый методы пеленгации.

Оптическая локация (ОЛ), совокупность методов обнаружения, 
измерения координат, а также распознавания формы удалённых объектов 
с помощью электромагнитных волн оптического диапазона. ОЛ позво.ляет 
с высокой точностью (до нескольких десятков см) производить 
картографирование земной поверхности, поверхности Луны, определять 
расстояние до облаков, самолётов, космических, надводных и подводных 
объектов [2], исследовать распределение инверсионньос и аэрозольных 
слоев в атмосфере. Создание огггических локаторов с большой 
дальностью действия, с высокой точностью и разрешающей
способностью стало возможным только с появлением лазеров. 
Оптический локатор облу'чает объект с помощью передатчика и 
принимает отражённое от него излучение при помощи приёмника.

Оптико-электронный датчик, входящий в состав пеленгатора, 
предназначен ддя решения следующих задач: электронного сканирования 
полей анализа; обнаружения и селекции объектов, находящихся в по.пе 
зрения, датчика; вычисления угловых координат обнаруженных объектов; 
определения уровня сигнала и вычисление отношения сигнат.-'шум от 
обнаруженньк объектов; передачи информации из оптшсо-электронного 
датчика в цифровую вычислительную систему и наоборот посредством 
магистрального последовательного интерфейса.

Принцип действия прибора основан на оптішеском приеме сигналов 
посредством фотоприемных устройств на основе ПЗС-матриц (матричный 
фоточувствительный прибор с зарядовой связью) и излучения 
воспринимаемого датчиком. Полу'іенная видеоинформашш 
обрабатывается в реальном масштабе времени и выдается в виде угловых 
координат обнаруженного объекта.
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