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Гнроскоп -  устройство, способное реагировать на изменение углов 
ориентации тела, на котором оно установлено, относительно 
инерциальной системы отсчета. Микроэлеетромеханические гироскопы -  
изделия. изготовленные с использованием достижений 
полупроводниковой кремниевой технологии [1]. Они имеют большие 
перспективы для различных областей применения и существенные 
резервы в уменьшении размеров, улучшении параметров н снижении 
издержек на их производство [2].

Физический принцип работы микрогироскопа опирается на закон 
Кориолиса. Как и классический, .микро.механнческий гироскоп содержит 
все основные элементы: ротор, опоры главной оси и оси 
прецессии,оеьщатчнк угла, датчик момента, гирокамеру, двигатель, 
элестроннку управления. Возможности прецизионной обработки 
материапов, групповая технология формирования приборов, совмещение 
(или близкое, взаимное расположение) .механической и электрических 
частей прибора, а также разнообразие технологических процессов 
являются неоспоримыми достоинствами использования досгиженин 
микроэлектроники при изготовлении микромеханическнх гироскопов.

Проведен обзор различных видов моделей микромеханическнх 
гироскопов и рассмотрен краткий перечень основных сфер их 
применения, описан принцип их работы, приведены основные 
харакзеристики н связь последних с массогабаритными параметрами. 
Проведен расчет влияния габаритных размеров микрогироскопа на 
частоту собственных колебаний инерционной массы.
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