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В современной промышленности предъявляются высокие требования к 
качеству и надежности устройств управления трубопроводной арматурой. 
Для обеспечения стабильности технологического процесса необходимо с 
высокой точностью определять положение запорного органа. С этой це
лью применяются датчики угла поворота, чаще всего потенциометриче
ские датчики. Это вид датчиков имеет ряд недостатков, таких как: огра
ниченный срок службы, изнашивание потенциометра, вследствие механи
ческого контакта рабочих поверхностей, зависимость точности 
определения угла от температуры.

Перспекгивным направлением в конструировании датчиков угла явля
ется применение оптических энкодеров. Это позволяет значительно уве
личить срок службы и точность позиционированил запорного органа Дат
чик представляет собой редуктор, на зубчатые колеса которого нанесен 
код Г рея, что значительно повышает помехозащищенность, по сравнению 
с двоичным кодом. Считывающим элементом датчика является инфра
красный прерыватель KTIR0721DS. Были проведены исследования точно
сти инфракрасного прерывателя в температурном диапазоне от -40 до 
+50 °С. Для снижения температурной зависимости точности инфракрас
ного прерывателя в конструкции датчика предусмотрена схема изменения 
питающего тока в зависимости от температуры. Датчик построен на базе 
программируемой логической интегральной схемы Altera МАХИ ЕРМ 
240.
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