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Объектом исследования является малогабаритная курсовертишь, 
построенная на базе инерциально-измерительного модуля (ИИМ).

В состав ИИМ входят микромеханические инерциальные датчики 
производства фирмы Analog Devices Inc.®: три одноосных гироскопа 
ADXRS150 с диапазоном измерения ±150 °/с и два двуосньа 
акселерометра ADXL202 с цифровым выходом и диапазоном измерения ±2
g -

Оцифровка сигналов гироскопов, а также интерфейсные функции 
реализованы на микроконтроллере C8051F314 производства Silicon 
Laboratories®.

Питание инерциального модуля и связь с контроллером
осуществляется через один и тот же USB порт, что позволяет передавать 
данные на ЭВМ и проводить исследования различных алгоритмов 
ориентации в режиме реального времени с последующей визуализацией 
работы алгоритма. (рисЛ)
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1^с. 1. Скриншот визуализации работы курсовертикали

В качестве основного уравнения ориентации принимаетса 
кинематическое дифференциальное уравнение в кватернионах
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