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Проведено V-тестирование [1] нескольких пятишаговых алгоритмов 
вьгаисления вектора ориентации в соответствии с формулами [2] (3.3.51), 
(3.3.52), (3.3.54), (3.3.58). Результаты модельного эксперимента
представлены на рисунке. На основе комбинаций двух первых алгоритмов 
предложен более точный алгоритм, представленный на рисунке как “Pan- 
5N”. Новый алгоритм, как следует из эксперимента, на 2 порядка точнее 
исходных алгоритмов и более точен чем алгоритмы 6-го порядка точности 
“Рап-54”,“Рап-58” при высоких частотах колебаний оснований.
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Рис. 1. Зависимость максимального дрейфа от ш ага опроса

Предлагаемый алгоритм предпочтителен для применения в 
бесплатформенных инерциальных системах ориентации, использующих 
алгоритмы, основанные на измерения прираш,ения квазикоординат и 
опирающихся на вычисление вектора ориентации, как более простой и 
эффективнее.
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