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Следуя тенденции увеличения объемов добычи минерачыюго и 

энергетического сырья, ведущие мапійностройтельные фир»мы не сни 
жают выпуск большегрузных самосвалов и при этом нап|:)г'Вляьэт ос 
новные усшійя на модернизацию базовых моделей, повышая их кач<> 
ство. Так как незначительное изменение в конструкции в целом, гцд ■ 
равлшіеской схемы в частности, одной модели может привесз и к эко
номическому превосходству одними заводами над другими.

В отечественном самосвалсютроешій как и за рубежс»м преобла
дают гидравлические самосвальные устройства, гак как ош[ <этличают- 
ся высокой надежностью, долговечностью, безопасностью в работе, 
компактностью, относительно нйзікгоі весом и с гоимостью и no3iBOJL«- 
ют сократить рабочий цикл. Однако можцу заводами п|зоизводйт(шямй 
нродо;[жает расти конкуренция. Поэтому необходимо постоянно мо
дернизировать эксплуатационные так и повышать, экономйчеюіш пока- 
штели используемых карьерных і:амосвалов, в 'іастностй и большо]5 
грузоподъемности с целью завоевания своего места на мировом рынке.

В качестве усовершенство]зан]ия была выбрана схем подъема 
платформы карьерного самосвалаі гр>узоподъёмтюстью 220 тоші. На 
vroM автомобиле используется гцоравлический опрокйдывшоіцйй ме
ханизм с электрогидравлическим уп|)авлением, которым обеспечива
ются подъём и опускание кузова с возможностью остановки его в лю
бом положении в процессе подъёма или опускания.

Механизм обеспечивает подъем платформіл до угла 59®. У;гірав- 
юние механизмом подъема шіатформы щзоизводится из кабтгны води- 

ІІЯ с помощью электропереключателя.
Усовершенствование заключается в введенші разіделі.ного 

правления гидрораспределителями, что увеличивает надежность гид- 
і ішінческой схемы. При этом в исходной схеме, для обеспечения нла- 
•чющего положения приходиюсь использовать дополіжгелі^ные кча - 
•' ПИЛ. При использовании раздельного управления эти кіапаніы не 

а плавающее положение обеспечивает положение одним из 
• идрораспределителей, при котором происходит опускание гшатфор* 
м«л Таким образом, также уменьшается и количество пршіеня(>мых 

‘ЮН в схеме, уменьшая тем самым цену производства изделгл.
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