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Упрощенные методы расчета сближения проводов при коротких 

замыканиях (КЗ) характеризуются небольшим объемом вычислитель-
х операций и доступностью его применения широким кругом спе-

циалистов. Поэтому они рекомендуются для использования в первую 
очередь. В настоящее время достаточно подробно
дики упрощенного расчета сближения проводов при КЗ: методика, 
предложенная СИГРЭ и МЭК, и разработанная в МЭИ (ТУ) (г. Моск-
ва). Обе методики базируются на расчетной модели провода в виде 
физического маятника и дифференциальном принципе решения зада-
чи. Они требуют решения дифференциального уравнения движения

тника под действием электродинамических усилий от токов К
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действием электродинамических усилий (ЭДУ). Указанную формулу 
запишем в виде 

( )hfhy −= 0max 2 ,   (1) 
где  – стрела провеса прово симальная высота по0f да; h  – мак дъема 
средней точки провода. 

Высота подъема h  определяется по импульсу ЭДУ: 
( )

,092,0
22 ⎞⎛
⎟
⎟
⎠ρ

=
l

Sh  

пульс  выражению 

⎜
⎜
⎝

где ( )2S  – им двухфазного КЗ, определяемый по
( ) ( );2,0 22

ak Tt
a
lIS +=  

масса провода; l  – длина пролета; ktρ  – приведенная  – продолжи-
тельность КЗ; aT  – постоянная времени цепи КЗ; I  – начальный пе-

пр

риодический ток двухфазного КЗ; a  – междуфазное расстояние. 
Приведенная масса 1 метра провода определяется с учетом гирлянд 

изоляторов и спусков. Формула (1) дает решение задачи определения 
максимальных отклонений горизонтально расположенных проводов 
ОРУ с учетом конструктивных элементов. 

Однако, в формуле (1) не учитывается увеличение maxy , обуслов-
ленное изменением формы кривой провисания провода с гирляндами 
изоляторов и его деформацию, что вносит погрешность в расчет. Для 
уменьшения указанной погрешности выполнена модификация форму-
лы (1) с помощью КП. Сравнение результатов компьютерного и упро-
щенного расчета показало, что в зависимости от 0f % погрешности 
могут достигать 30 % и более. Основное влияние на расхождение ре-
зультатов, как и ожидалось, оказывает изменение кривой провисания 
овода с гирляндами изоляторов при КЗ, что приводит к увеличению 

КПymax , найденных по КП, по сравнению с maxy , найденным по фор-
муле (1). Для повышения точности расчета в формулу (1) вводится 
поправочный коэффициент фk , учитывающий изменение формы кри-
вой, провисания проводов вместе с гирляндами изоляторов при КЗ 

max

max

y
y

k КП
ф = . 

С помощью фk  производится корректировка условия рки прове
гибких шин РУ на схлестывание 
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( ) допффpyффф ArykkA minmax2 −− ≥+− , 

где A , Aфф− min−  – соответственно устано
между
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kyю; pr  – радиус пр вода или расщепленной фазы; =  – ко-

эффициент уменьшения максимальных отклонений при сближении 
проводов, величина которого определяется по КП. 
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Создание мощных энергетических объединений остро ставит во-

прос о максимальной экономичности их работы. Важную роль для 
достижения указанной цели играют автоматизированные системы 
управления станциями. В настоящее время разработан ряд методов по 
оптимизации режимов работы оборудования, базирующ на знании

 энергетических характеристик, которые не соответс т действи-
тельному состоянию оборудования на момент оптимизации режима. 

В данной работе для получения алгоритма расчета расходной ха-
рактеристики прямоточного парогенератора использовался метод пол-
ного дифференциала функции многих переменных в приближенных 
вычислениях. Алгоритм позволяет определять харак ристику агрегата 
по его режимным показателям, соответствующим эксплуатационному 
состоянию. 

По данному методу расходная характеристика парогенератора раз-
б вается на две составляющие: 

( ) ( ) ,,, 2
0

1 ineine ПDBПDBB ∆+=  
где 1B  – расход топлива при птимальных значениях режимных пара-
метров, зависящий только от паровой нагрузки агрегата и в рабо
диапазоне нагрузок изменяющийся  линейному закону при постоян

 о
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