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Для обеспечения синхронности работы гидравлических мо
торов привода ходового оборудования и активных рабочих орга
нов многофункциональных строительных и дорожных машин 
применяются делители потока [1 ].

Двухпоточный делитель потока (рис. 1) состоит из корпуса 1, 
е ротором 2, вращающимся в подшипнике скольжения 3 [2]. На 
поверхности ротора 2 образованы продольные пазы 4 с цен
тральными углами а , связанные с источником давления. В 
подшипнике скольжения 3 образованы рабочие камеры 5, 6  с 
центральными углами связанные с каналами подключе
ния полостей гидроцилиндров 7, 8, со штоками нагруженными 
грузом массой т\,гп2 - Рабочие камеры 5, 6  разделены перешей
ками с центральными углами у . Между полостями рабочих ка
мер 5, 6 неизбежны перетечки [3], условно образована гидроли
ния с дросселем 9.

При вращении ротора 2 полости продольных пазов 4 перио
дически соединяются с полостями камер 5, 6 , соединяя рабочие 
полости гидроцилиндров 7, 8 с источником давления.

Характеристики расхода рабочей жидкости по конту'рам по
требителей [4];
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где t = <Р/
(О ,

, Шд -  частота вращения ротора делителя потока;

Qi =qct>i — расход рабочей жидкости, подаваемой насосом в 
делитель потока; q -  объемная постоянная насоса; ш,- -  частота 
вращения вала насоса; Qx Qi ~ расход рабочей жидкости,

ах = ^ ;Z>2 = т -  число циклов вращения рото

ра 2 делителя потока; в  -  угол поворота ротора 2 , в течение 
которого соверщается полный цикл подачи рабочей жидкости;
к = '^^/q -  коэффициент дискретизации.
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Рис. 1. Расчетная схема гидравлического привода
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в математической модели [5], жидкость сосредоточена в узле 
(массой шц) -  трубопроводе длиной /,; и в узле Уц (массой 

rri2j ) -  гидроцилиндре с диаметром d^j. Коэффициенты подат

ливости Vii{pu\w2i{P2i)■ = n2 jd , где d  -  услов
ный проход. Zi -  перемещение поршня гидроцилиндра; Хц,Х2 і -  
перемещение столба рабочей жидкости в узлах 
Уц,¥2 і ',хц = Zfn2 i ’,nti -  массагруза; i -  номерлинии.

Уравнение движения жидкости на участке - 12 /

d \ dz.
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p -  плотность жидкости; v -  кинематическая вязкость жид
кости; kg -  коэффициент шероховатости трубопровода; ^ -  ко
эффициент местного сопротивления; /  -  площадь шланга маги
страли насоса.

Преобразуя уравнения баланса мгновенных объемных расхо
дов жидкости для узлов ¥у, 72/ получим
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; D -  средний
31 vprt2id^

диаметр зазора ротора и подшипника скольжения делителя пото
ка; S -  номинальная величина зазора; L -  длина зазора;

Дифференциальное уравнение движения поршня исполни
тельного гидроцилиндра, перемещающего груз массой т , :
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где G, -  нагрузка на рабочий цилиндр; kg -  коэффициент 
вязкого трения о стенки цилиндра; Р„р -  сила сухого трения.

Синхронность работы исполнительных механизмов гидро
привода может быть оценена относительной погрешностью

д . М Ь ы А .  р)
^ i(» + l)m a x

Анализ уравнений (3) показывает, что величина А увеличи
вается при увеличении разности масс от,, величины s .

Таким образом, представлена математическая модель гидро
привода с делителем потока объемного типа, позволяющая обос
новать параметры делителя потока при разработке многомотор
ных приводов строительных и дорожных машин.
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