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В соответствии с 
принятой схемой 
(рисунок 1) и допу
щением, что
>'.p=r,{\ + h jh ) ,  где

- приведенный 
радиус ведущего 
колеса; - номи
нальный радиус 
эластичного колеса; 
h -  глубина колеи;

- прогиб шины, 
можно составить 
следующее уравне
ние: dR -  T^dA ,

где [1 + f ,  lch{_b.l)]th (А/A,) и dA = br,^da.
Соответственно dF, =br,^f^P^cosa[\+ f,ld\(bijk^)]ti\{^k^)da . Поскольку

a
A, =br,^a,TO Ff = ^br,J„cosa[\ + f,ldo(br,^alk^)\X\\{br,^alk^)da .

0

При замене переменных;
co&a = {r,^-h)jr,^-, da = dhl{r,^smay, sina = yj2r,^h-

sina = ^2r,^h-h^ jr ,^; получим
К , ----------

0

xthbr̂  ̂arccos[(r,^ -  h)lr,^\jk^ dh .
Из полученного уравнения и зная значение входящих в формулу вели

чин можно определить касательную силу тяги колеса.
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Рисунок 1 -  Схема взаимодействия ведущего 
колеса с грунтом


