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При оборудовании трактора электронной системой управления пере
ключением передач и работе дизеля с всережимным регулятором на час
тичных скоростных характеристиках, необходимо учитывать его действи
тельную загрузку по крутящему моменту М;. Однако датчиком загрузки 
пока не все двигатели оборудованы. Предложен прием косвенного опреде
ления загрузки двигателя по снижению измеряемой частоты вращения Ш; 
двигателя относительно максимальной на холостом ходу и по положению 
педали подачи топлива (см. рисунок 1) на реальном дизеле, а также при 
его моделировании в составе системы переключения передач.

Получены выра
жения для иско
мой зависимости 
загрузки двигате
ля по моменту, с 
учетом того, чтс 
на частичных ре
жимах регулятор
ная ветвь парал
лельно смещается 
в сторону мень
ших частот вра
щения и стано
вится более поло
гой. Учет влияния 
переходных ре
жимов на величи
ну момента дизе-

„ ля выполнен по1’исунок 1 -  Схема определения частичной регуля-W w известной мето-торной ветви скоростной характеристики при уста-/.\ дике.ковках у рычага и z(t) педали подачи топлива в
промежуточное положение

Изложенный прием опробован при моделировании на ПЭВМ автома- 
I ического переключения передач трактора.
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