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Система скалярного частотного управления асинхронным 
I иск гродвигателем допускает использование при синтезе линеаризованной 
Ml щели электродвигателя в виде звена второго порядка. При наличии 
ііП|ііпной связи по скорости либо по электродвижущей силе статора синтез 
іііііііоляет получить пропорционально-интегро-дифференцирующий 
(ИНД) регулятор соответствующей величины. Однако в процессе 
функционирования электропривода параметры электродвигателя обычно 
и (меняются в широких пределах. Это приводит к значительным 
икнонениям качества регулирования от желаемого, поскольку регулятор 
ііі'рсстает соответствовать свойствам объекта.

Іакое несоответствие при частотном управлении особенно 
ис-кслательно, если нарушаются условия, при которых можно применять 
|(|1ннятый в системе закон частотного управления.

Стабильное качество регулирования может быть достигнуто путем 
.ниоматической настройки регулятора, то есть при адаптивном
I нривлении.

Для синтеза адаптивного ПИД-регулятора применяется функция 
'Ікнуііова в расширенном пространстве переменных состояния и 
иш ірайваемых параметров регулятора.

Поскольку в системах скалярного управления, как правило, 
|||жменяется плавный сигнал задания скорости, для применения 
шиоматической настройки не нужна эталонная модель, что значительно 
(((рощает адаптивный регулятор.

Математическое моделирование системы частотного управления с 
ккиптивным ПИД-регулятором и полной имитационной моделью 
■II пихронного электродвигателя показывает, что настройка регулятора 
«ыполняется в течение переходного процесса при первом пуске двигателя,
II следующие переходные процессы имеют требуемое качество 
1'1 іулйрованйя.

При внешних либо параметрических возмущениях адаптация 
И'ипбновляется, что и обеспечивает стабильное качество. Если в системе 
ІІІІІМОЖНЫ резкие изменения момента нагрузки, необходима отрицательная 
'('ритная связь по току.
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