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(57) Изобретение относится к робототехни
ке, а более конкретно к устройствам переме- 
щения рук м анипуляторов. Целью 
изобретения является упрощение процесса 
управления. Для поворота звена 1 на оси 7

2

шарнира возбуждаются механические коле
бания соответствующего генератора, вы
полненного в виде пьезокерамической 
пластины 3 от электрических импульсов, по
ступающих с генератора 11. При этом на 
электроды 9, расположенные в камере 5, 
заполненной электрореологической жидко
стью, эти импульсы поступают через ин
вертор 12, обеспечивая тем самым 
перемещения звена 1 в одном направлении. 
Для изменения направления перемещения 
переключателем 15 импульсы от генератора 
1 1 подаются на другой, расположенный ди
аметрально противоположно генератор ме
ханических колебаний.3 ил.

Изобретение относится к робототехни
ке, а более конкретно кустройствам переме
щения рук манипуляторов.

Целью изобретения является упроще
ние процесса управления.

На фиг. 1 показан шарнир, разрез; на 
фиг. 2 -  разрез А-А на фиг. 1; на фиг. 3 -  
структурная схема системы управления 
приводом поворота.

Привод поворота звена 1 содержит ус
тановленные на этом звене генераторы 2 
механических колебаний, выполненные, на
пример, в виде пластин 3 из пьезокерамики 
с электродами 4, и фиксатор шарнира, со
стоящий из камеры 5, образованной оболоч
кой б, в которой на оси 7 шарнира закреплен 
барабан 8 со шлицами. Камера 5 заполнена 
электрореологической жидкостью и в ней 
расположены электроды 9.

Система управления приводом включа
ет источник 10 электрической энергии, гене

ратор 11 электрических импульсов, инвер
тор 12, усилители 13 и 14 и переключатель 
15, например, галетного типа.

Устройство работает следующим обра
зом.

В исходном положении переключатель 
15 находится в среднем положении, элект
роды 9 связаны-с источником 10 и электро- 
реологическая ж идкость находится в 
твердом состоянии, фиксируя положение 
звена 1 посредством фиксации барабана 8. I 
Для перемещения звена переключатель 15 I 
переводится в одно из двух крайних поло
жений, при этом прямые импульсы с генера- I 
тора 11 поступают на электроды 4.

Импульсы, поступающие в этот момент 
на электроды 9, обратны по амплитуде им
пульсам, поступающим на электроды 4. Они 
поступают с генератора 11 через инвертор 
12, усилитель 13 и через секцию переключа
теля 15. Поэтому в момент увеличения ли-
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нейных размеров пьезокерамической пла
стины 3 вследствие подачи импульса напря
жения на электроды 4 напряжение на 
электродах 9 отсутствует и электрореологи- 
ческая жидкость будет находиться в жидком 
состоянии, что не препятствует незначи
тельному повороту звена.

Обратное сокращение пластины 3 про
исходит в момент подачи напряжения на 
электроды 9, при этом электрореологиче- 
ская жидкость будет в твердом состоянии и 
обратный пульс генератора 2 механических 
колебаний гасится без смещения звена. При 
увеличении частоты движение звена будет 
происходить непрерывно. Для остановки 
звена переключатель 15 переводится вновь 
в среднее положение.

Для перемещения звена в обратном на
правлении переключатель 15 переводится в 
другое крайнее положение, при этом элект
рические импульсы подаются на второй, 
расположенный диаметрально противопо
ложно на звене генератор механических ко- 
лебаний и перем ещ ение происходит 
аналогично описанному.

Предлагаемое устройство позволяет 
конструировать манипулятор с любым чис
лом степеней подвижности путем простого

соединения звеньев, снабженных приводом 
их поворота.

Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я  
Манипулятор, содержащий установлен- 

5 ные по крайней мере на одном звене гене
раторы механических колебаний, фиксатор 
шарнира этого звена и систему управления, 
о т л и ч а ю щ и й с я  тем, что, с целью 
упрощения процесса управления, фиксатор 

10 шарнира звена выполнен в виде электродов 
и оболочки, охватывающей шарнир с обра
зованием герметичной камеры, заполнен
ной электрореологической жидкостью, в 
которой расположены электроды, а система 

15 управления выполнена в виде генератора 
электрических импульсов, связанного с ис
точником электрической энергии, инверто
ра и переключателя, при этом генераторы 
механических колебаний связаны посредст- 

20 вом переключателя с выходом генератора 
электрических импульсов с возможностью 
их поочередного подключения, а электроды, 
расположенные в камере фиксатора, связа
ны с этим же переключателем с возможно- 

25 стью их подключения через инвертор к 
выходу генератора электрических импуль
сов или непосредственно -  к источнику 
электрической энергии при отключенных ге
нераторах механических колебаний.

30
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