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трения может служить тело массы т, которое движется под дей­
ствием силы в некоторой среде, оказывающей сопротивление 
движению. Тело рассматривается как материальная точка с ко­
ординатой X, F { t )  -  отнесенное к массе возмущающее усилие, с 
точкой покоя JC = О, у4(0 -  отнесенная сила трения,/-  коэффици­
ент трения. Тогда уравнение движения запишется в виде

где

x { t )  + сх^ (/) + A { t ) x { t )  = F { t ) ,  

x { 0 )  = a; x ( 0 )  = b  ,

- f g  i ( 0 ^ 0 ,
^ (0  =  ̂/g  s / gn(i(r)), x{t) = 0, F{t)  |ĵ r(0| > fg,

0, m = Q , F { t ) \ x { t ) \ < f g - ,

F { t )  = В c o s { o ) t - ^ d ) l m  \ c - \ l m .

(1 )

(2)

C механической точки зрения уравнение (1) меняет структу­
ру, в зависимости от расположения фазовой точки (х, х /  что 
обусловлено разрывностью силы трения A { t )  относительно 
скорости X . При переходе скорости х  через значение, равное 
нулю, происходит смена уравнений.

Из уравнений (1), (2) видно, что если в некоторый момент 
времени to выполняются условия i  = 0 и F { t ) \ x { t ) \ <  f g   ̂ то
3Ć = 0. Движение системы прекращается, она находится в поло­
жении равновесия. Если же в момент времени to выполняются 
условия л: = о и F { t ) \ x { t ) \ >  f g , то х Ф ^  и из (2) получаем 
sign X —sign X . Следовательно, при t >  to движение не прекра­
щается. Трение в этот момент меняется на величину 2 fg . Чис­
ленные расчеты показывают, что траектории движения в угло­
вых точках приближаются к зоне застоя и попадают в нее.
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