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Рассмотрим систему линейных автономных уравнений
x(t)= Aę^x(t)+A\x{f-h)+C\x(t-}^-\-bu(t\ t>0 ,

[x{t) = (p(?), t e  [ -  (pQ G c | -  A ,0 ],R '^  ).^

Чдесь w -  скалярное управление, А ^ . А ^ . С ^  -  постоянные п х п -  
матрицы, Ь -  постоянный /7-вектор, А > О -  запаздывание.

Пусть -  единичная матрица, С -  множество комплекс

ных чисел, D { p )  -  A q - h A ie ~ ^ ^  - h C i p e ' ^ ^  -  р Е ^  -  характеристи
ческая матрица и d { p ) = A Q i D { p )  -  характеристический квази
полином системы (1). Набор корней а  = {/?, е С, / = 1,2,...,} 
уравнения <i(p) = 0 называют спектром системы (1).

Замкнем систему (1) регулятором
т (  \

w(/)= ^  F̂ xif -  ih)̂ - ^Ki{s)x(t -  s)ds , (2)
о >

где Fi -  постоянные д-векторы, -  «-векторы с квазиполи-
номиальными компонентами, т  -  некоторое натуральное число. 
Пусть а ' -  спектр замкнутой системы. Потребуем, чтобы замк
нутая система была асимптотически устойчивой: 
КеP i  <  О, P i  G i = 1,2,..., то есть рассмотрим задачу стабили
зации системы (1).

Выбранный авторами подход [1] предполагает одновремен
ное приведение замкнутой системы к системе с конечным спек
тром. Для системы (1) второго порядка («=2) описаны случаи, 
когда замкнутая система имеет спектр а ' = [ p i  <  О, i = 1,2}, при 
)том указаны коэффициенты А} и ) регулятора (2).
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