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(54) ЗАХВАТНОЕ УСТРОЙСТВО 
(57) Изобретение относится к области маши
ностроения. Цель -  расширение технологи
ческих возможностей. Устройство содержит 
корпус 1, присоски 2 с ферромагнитными 
насадками 3 и отверстиями 4 для подключе
ния к источнику вакуума, основной электро
магнит 5 и дополнительные электромагниты 
6. При работе устройства электромагниты 6 
перемещают присоски 2 в горизонтальной 
плоскости, пока все присоски не присосутся 
к детали 7. Затем электромагнит 5 притяги
вает насадки 3, фиксируя положение присо
сок 2. 1 з.п. ф-лы, 2 ил.
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Изобретение относится к машиностро
ению и может быть использовано в робото
технике.

Цель изобретения - расширение техно
логических возможностей.

На фиг. 1 показано устройство, общий 
вид; на фиг. 2 -  то же, вид снизу.

Устройство содержит корпус 1, в поло
сти которого размещены присоски 2 с фер
ромагнитными насадками 3 и отверстиями 
4 для подключения к источнику вакуума. На 
корпусе 1 установлены основной электро
магнит 5 и дополнительные электромагниты 
6,

Устройство работает следующим обра
зом,

Включается электромагнит 5 и ферро
магнитные насадки 3 притягиваются, фик
сируя присоски 2. Схват позиционируется 
на захватываемую деталь 7 и напряжение на 
электромагните 5 понижается до величины, 
обеспечивающей возможность горизон
тального перемещения присосок 2. Полости 
присосок 2 через отверстия 4 подключаются 
к источнику вакуума. При этом те присоски, 
полости которых плотно закрыты деталью 
7, присасываются к детали 7 и теряют воз
можность перемещения. Присоски 2, по
падающие на отверстия детали 7, не 
присасываются и сохраняют свою подвиж
ность. На злектромагниты 6 последователь
но подаются импульсы напряжения и 
присоски 2 перемещаются в горизонталь

ной плоскости до момента плотного пере
крытия полостей присосок 2 деталью 7, За
тем напряжение с электромагнитов 6 
снимается, а напряжение на электромагни- 

5 те 5 увеличивается. Насадки 3 притягивают
ся к электромагниту 5 и присоски 2 надежно 
удерживают деталь 7. Для открепления де
тали 7 отключается источник вакуума.

Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я  
10 1. Захватное устройство, содержащее

корпус, в полости которого размещены по
движные захватные органы, и средство пе
ремещения упомянутых органов, о т л и ч а 
ю щ е е с я  тем, что, с целью расширения 

15 технологических возможностей, оно снаб
жено средством фиксации положения за
хватных органов, выполненным в виде 
основного злектромагнита, а упомянутое 
средство перемещения захватных органов 

20 выполнено в виде дополнительных электро
магнитов, закрепленных на боковой повер
хности корпуса, при этом каждый захватный 
орган выполнен в виде присоски, соединен
ной с источником вакуума и снабженной 

25 насадкой из ферромагнитного материала, 
имеющей возможность взаимодействия с 
основным и дополнительными электромаг
нитами,

2. Устройство поп, 1 , о т л и ч а ю щ е е -  
30 с я тем, что корпус имеет форму цилиндра, 

а дополнительные электромагниты разме
щены равномерно по периметру боковой 
поверхности корпуса.
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