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(57) Изобретение относится к транспорт
ному машиностроению, в частности к меха
низмам дистанционного управления коробка
ми передач самоходных машин типа трак
торов и аналогичных транспортных средств. 
Цель изобретения — повышение безопас
ности использования путем повышения ин
формативности оператора в выборе передач. 
Механизм дистанционного управления короб
кой передач транспортного средства содер
жит установленные с возможностью ли

нейного перемещения относительно корпуса 1 
ползуны 2 переключения передач, поворот
ную относительно корпуса 1 опору 3, за
фиксированную от линейного перемещения 
болтом 4, установленный в опоре 3 с воз
можностью линейного перемещения и зафик
сированный от вращения посредством шпон
ки 5 шток 6 с поводком 7 для выбороч
ного взаимодействия с лунками 8 ползу
нов 2 и рычаг 9 управления с рукояткой 
10, установленный с возможностью враще
ния в опоре 3 и снабженный шестерней 
для взаимодействия с рейкой штока 6. Но
вым является то, что рычаг 9 управления 
выполнен о возможностью осевого переме
щения относительно опоры 3 и подпружинен 
пружиной относительно нее. При этом связь 
рычага 9 с шестерней осуществлена по
средством подвижного шлицевого соедине
ния 14, а опора 3 для взаимодействия 
с упором рычага 9 управления выполнена 
с двумя пазами, размещенными в двух 
уровнях относительно оси рычага 9 управ
ления и соединенными двумя перемычками. 
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Изобретение относится к транспортному 
машиностроению, в частности к механизмам 
дистанционного управления коробками пере
дач самоходных машин (типа тракторов и 
аналогичных транспортных средств.

Цель изобретения — повышение безо
пасности пользования в эксплуатации.

На фиг. 1 представлен механизм дис
танционного управления коробкой передач 
транспортного средства, общий вид; на 
фиг. 2 — разрез А—А на фиг. 1; на 
фиг. 3 — вид Б на фиг. 2.

Механизм дистанционного управления 
коробкой передач транспортного средства 
содержит установленные с возможностью ли
нейного перемещения относительно корпуса 1 
ползун 2 переключения передач, поворот
ную относительно корпуса 1 опору 3, за
фиксированную ОТ' линейного перемещения 
болтом 4, установленный в опоре 3 с воз
можностью перемещения и зафиксированный 
от вращения шпонкой 5 шток 6 с повод
ком 7 для выборочного взаимодействия с 
лунками 8 ползунов 2, и рычаг 9 управле
ния с рукояткой 10, установленный с воз
можностью вращения вокруг своей оси в 
опоре 3 и снабженный щестерней 11 для 
взаимодействия с зубчатой рейкой 12 штока 
6. Рычаг 9 управления выполнен с возмож
ностью осевого перемещения относительно 
опоры 3 и подпружинен относительно нее, 
пружиной 13, связь рычага 9 управления 
с шестерней 11 осуществлена посредством 
подвижного шлицевого соединения 14, а опо
ра 3 для взаимодействия с упором 15 ры
чага 9 снабжена пазами 16 и 17 с бурти
ками 18—21, выполненными в двух уровнях 
относительно оси рычага 9 управления и сое
диненными перемычками 22 и 23.

Механизм дистанционного управления ко
робкой передач транспортного средства ра
ботает следующим образом.

Для выбора одного из средних ползу
нов 2 переключения передач рукоятка 10 с 
рычагом 9 поворачивается вокруг своей оси 
в опоре 3 до соприкасания упором 15 с 
буртиками 18 или 19 паза 16 опоры 3, и
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для выбора крайних ползунов 2 производит
ся нажим на рукоятку 10 в осевом направ
лении и поворот ее вокруг оси, при этом 
рычаг 9 управления по перемычкам 22 или 
23 перемещается вниз, преодолевая сопротив* 
ление пружины 13, и поворачивается в пазу 
17 опоры 3 до соприкасания упором 15 
рычага 9 с буртиками 20 или 21.

Движение от рычага 9, управления пере
дается через щестерню 11 на рейку 12 
штока 6, перемещая поводок 7 в положе
ние одного из ползунов 2 переключения 
передач. Для включения передачи рычаг 
9 управления совместно с опорой 3 и што
ком 6 поворачивается относительно их оси 
в корпусе 1, чем осуществляется поворот 
поводка 7 и перемещение выбранного пол
зуна 2.

Формула изобретения
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Механизм дистанционного управления ко
робкой передач транспортного средства, со
держащий установленные с возможностью 
линейного перемещения относительно корпу
са -ползуны переключения передач, поворот- 
ную относительно' корпуса опору, установ
ленный в опоре с возможностью линейно
го перемещения и зафиксированный от 
вращения щток с поводком для выбороч
ного взаимодействия с лунками ползунов, 
и рычаг управления с рукояткой, уста
новленный с возможностью вращения в опо
ре и снабженный щестерней для взаимо
действия с зубчатой рейкой штока, от- 
личающийся тем, что, с целью повышения 
безопасности пользования в эксплуатации, 
рычаг управления установлен с возмож
ностью осевого перемещения относительно 
опоры, подпружинен относительно нее и снаб
жен шлицами для взаимодействия с выпол
ненными в шестерне соответствующими шли
цами, при этом опора для взаимодейст
вия с упором рычага управления снабже
на пазами, выполненными в двух уровнях 
относительно оси рычага управления и сое
диненными перемычками.
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