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Схемы образуются путем различного чередования входных, выходных и 

промежуточных (связанных) звеньев дифференциального механизма Д1 и 

их сочетания с выходными, промежуточными и остановленными звеньями 

планетарного механизма П.  

Рассмотрим методику образования кинематических схем замкнутых 

дифференциалов дифференциально-планетарного вида Д1-П при входном 

ведущем звене а1 – солнечном колесе дифференциального механизма (рис. 

1). 

При входном солнечном колесе а1,выходными звеньями могут быть или 

водило h1 или эпицикл b1, связанные соответственно с выходными звеньями 

планетарного механизма: солнечным колесом а2, водилом h2, 

эпициклическим колесом b2. 

Таким образом можно синтезировать 12 классических схем с 

одновенцовым сателлитом замкнутых дифференциалов дифференциально-

планетарного вида (рис. 2) при входном солнечном колесе а1. 

Для всех схем определены диапазоны изменения рациональных 

абсолютных передаточных отношений с учетом рекомендуемого диапазона 
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изменения конструктивного параметра планетарных рядов для трансмиссий 

транспортных средств [1]: 
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Полученные схемы можно разделить на: 

- редукторы (схемы № 1, 2, 5, 6, 9, 10); 

- реверс-редукторы (схемы № 7, 12); 

- редукторы и мультипликаторы с реверсированием (схемы № 3, 4, 8, 11). 

Для расширения кинематических возможностей данных схем с входным 

ведущим солнечным колесом а1 возможно использования двухвенцового 

или реверсного сателлитного блока. 

 

 
 

Рис. 1 Метод образования кинематических схем Д1-П при входном звене a1 

(1) 

(2) 
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Рис. 2. Кинематические схемы Д1-П № 1-12 (входное звено a1) 
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Контроль параметров червячного колеса. 

Контроль кинематической и циклической погрешности обработки. 

Кинематическая погрешность обработки — это наибольшая 

погрешность углового поворота червячного колеса в пределах его одного 

оборота при однопрофильном зацеплении с точным червяком. Погрешность 

углового поворота червячного колеса, периодически многократно 

повторяющаяся за оборот червячного колеса, называется циклической 

погрешностью обработки. 


