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Аннотация. В современном мире наблюдается стремительный 

рост роботизации и внедрение их на производства. Без внимания не 

остались и высокотехнологичные инновационные производства. Ро-

боты и инновационные технологии помогают оптимизировать про-

изводственные процессы, что влияет на общую эффективность и 

развитие предприятия. Внедрение роботизации становится важ-

ным шагом на пути к современным производственным системам. 
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Annotation. In the modern world, there is a rapid growth of robotics 

and their implementation in production. High-tech innovation produc-

tions have nor been left without attention. Robots and innovative technol-

ogies help to optimize production processes, which affects the overall ef-

ficiency and development of the enterprise. The implementation of robot-

ics is becoming an important step towards modern production systems. 



230  

Key words: robotization, high-tech production, innovative technolo-

gies, automation, artificial intelligence, technological process. 

 

Роботизация берет свое начало еще задолго до 20 века. «Автома-

тоны» стали первыми роботами в истории человечества. Название 

произошло от греческого слова, которое переводится как «самодви-

жущийся». Они представляли собой кукол, которые при помощи ме-

ханического привода способны были выполнять различные дей-

ствия: движения руками и ногами, поворот головой, открытие и за-

крытие глаз. 

Первое схематичное изображение человекоподобного робота 

было создано Леонардо Да Винчи в 1495 году. В схемах был изобра-

жен каркас робота, который был запрограммирован выполнять раз-

ные действия. 

Однако, работа над роботами продолжается, и на сегодняшний 

день, их разнообразие впечатляет. Они применяются во многих сфе-

рах, например, сфера услуг, медицина, сферы сельского хозяйства, 

промышленность и т.д. Высокое развитие сферы промышленности, 

позволяет провести процесс внедрения роботов на производства. 

Данная сфера развивается каждый день, что способствует появлению 

таких производств, как высокотехнологичные [1]. 

Высокотехнологичное производство представляет собой техноло-

гически и предметно-замкнутый участок предприятия, основанный 

на высоких технологиях и выпускающий законченную высокотехно-

логичную продукцию для реализации ее на рынке [2]. Другими сло-

вами, высокотехнологичное производство – это использование слож-

ного оборудования для производства продукции. Важнейшей зада-

чей национальной экономики государства является развитие такого 

рода производств. Так как уровень технологичности производства 

оказывает прямое влияние на ключевые показатели развития эконо-

мики [3]. 

Основной задачей высокотехнологичного производства является 

выпуск законченной высокотехнологичной продукции для последу-

ющей ее реализации на рынке. Высокотехнологичная продукция – 

это товары (работы, услуги), производимые на основе использования 

высокотехнологичного производства. 
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Постановлением Совета Министров Республики Беларусь от 17 

мая 2022 г. №308 «Об определении перечня высокотехнологичных 

товаров» было отнесено более 160 наименований. 

В Беларуси еще в советские времена была высокая концентрация 

технологичных производств. Сегодня на белорусском рынке пред-

ставлены многие лидеры, сохранившиеся с тех пор. 

Среди новых секторов высокотехнологичных производств в 

стране находится фармацевтика. Объемы производства этой отрасли 

выросли 1,8 раз. Это свидетельствует о том, что Беларусь хорошо ре-

ализовала продукты. В целом, доля высокотехнологичного сектора в 

Республике Беларусь, сейчас составляет более 6%. 

Таким образом, к высокотехнологичным отраслям относятся: 

1. Фармацевтика. 

2. Электронно-вычислительная техника. 

3. Летательные аппараты. 

При более подробном рассмотрении данных отраслей, можно сде-

лать вывод, что фармацевтика является отраслью, которая без осо-

бого труда адаптируется под инновационные изменения. 

Основными задачами фармацевтики, которые можно решить при 

помощи роботов являются: 

1. Сортировка и выбраковка продукции. 

2. Установка и закручивание колпачков. 

3. Упаковка продукции и ее выкладка. 

Такие задачи могут выполнять шарнирные роботы. Но при этом 

большее предпочтение отдается коллаборативным роботам так, как 

за счет своего функционала появляется возможность совместной ра-

боты с человеком [4]. 

Следовательно, внедрение роботов на производство является вы-

годным экономическим решением так, как роботы имеют ряд пре-

имуществ (рисунок 1). 
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Рисунок 1 – Преимущества роботов 

 

Таким образом, роботы, используемые на производстве, представ-

ляют устройства, работа которых происходит по написанной про-

грамме. 

Существует три основных вида промышленных роботов: 

1. Автоматические. 

− Программные роботы. 

− Адаптивные. 

− Обучаемые. 

2. Биотехнические. 

− Манипуляторы или командные роботы. 

− Полуавтоматические. 

3. Интерактивные.  

− Автоматизированные. 

− Супервизорные. 

− Диалоговые [5]. 

Однако, среди этих трех основных видов выделяют следующие 

типы, для работы на производстве: 

1. Шарнирные роботы. Состоят из вращательных кинематиче-

ских пар и имеют от 4 до 6 управляемых осей. Это позволяет им спра-

виться с перемещением внутри производства. 
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2. Декартовые и портальные роботы. В основном, имеют три ли-

нейные оси управления, каждая из которых находится под прямым 

углом к двум другим. 

3. Деталь-роботы. Отличительной особенностью данных роботов 

является треугольная платформа с тремя шарнирными рычагами. 

4. SCARA-роботы. Манипуляторы с селективной гибкостью. 

Конструктивно они жесткие в вертикальной плоскости, то есть вдоль 

оси Z, при этом в горизонтальной плоскости (по осям X и Y) обла-

дают податливостью. 

5. Мобильные роботы. Предназначены для транспортировки ма-

териалов, складирования. 

6. Коллаборативные роботы. Они оснащены датчиками, ограни-

чивающими усилие или скоростью звеньев [6]. 

Тем самым, можно сказать, что разнообразие роботов огромное. 

Они могут облегчить работу в различных сферах, в том числе и на 

высокотехнологичных инновационных производствах. 

Использование роботов на предприятиях сложный процесс так, 

как необходимо учитывать большое множество нюансов. К которым 

можно отнести значительные денежные вложения, потерю рабочих 

мест и т.д. 

С учетом стремительного развития роботов и их преимуществ, 

возможность работы с людьми осуществима в ближайшее время. В 

конце концов, роботы на производствах станут неотъемлемой ча-

стью, улучшая и совершенствуя производственные процессы. 
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