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Современные тенденции в области за­
щиты зданий и сооружений от воздействия опас­
ных факторов пожара предполагают применение 
автоматических установок пожаротушения (УП). 
Основным элементом УП является ороситель, 
устройство для разбрызгивания или распыления 
воды и (или) водных растворов [1]. От качества 
работы оросителя зависит скорость и надежность 
тушения возгорания.

В настоящее время в мире существуют две 
концепции тушения пожара оросителями, отра­
женные в национальных технических норматив­
ных правовых актах. Так, например, в Респуб­
лике Беларусь и Российской Федерации очаг по­
жара в пределах защищаемой площади должен 
быть потушен одним оросителем [2, 3]. В соот­
ветствии с европейскими и международными 
нормами эта задача должна выполняться че­
тырьмя оросителями при строгом фиксирован­
ном расстоянии между ними, определяемом за­
щищаемой площадью [4, 5]. Соответственно от­
личаются требования и методы испытания оро­
сителей.

Несложные расчеты [6] показывают более 
рациональное использование огнетушащих 
средств при тушении пожара группой оросите­
лей, согласно европейскому стандарту. При этом, 
изначально определены четкие правила расста­
новки оросителей по защищаемой площади. 
Данные обстоятельства, а также переход в про­
ектировании и строительстве зданий и сооруже­
ний в Республике Беларусь на нормы Европей­
ского Союза с учетом требований пожарной без­
опасности, вызывает необходимость гармониза­
ции требований и методов испытаний оросите­
лей с европейскими техническими нормативно­
правовыми актами. Соответственно необходима 
унификация испытательной базы. Поскольку 
испытательное оборудование является уникаль­
ным и дорогостоящим целью настоящей работы 
является разработка и изготовление его европей­
ских аналогов на основе применения современ­
ных прогрессивных материалов и технологий.

В результате проделанной работы была 
разработана и изготовлена установка для испы­
тания оросителей на интенсивность и равномер­
ность поверхности орошения по европейскому 
стандарту. Функциональная схема данной испы­
тательной установки представлена на рисунке 1.

Основу ее составляет квадратный пяти­
секционный каркас 1, на котором крепятся 100

использование

штук (по 20 шт, на секцию) емкостей 2 размером 
(500±10) мм для сбора разбрызгиваемой ороси­
телями воды.
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Рисунок 1 - Установка для определения интен­
сивности и равномерности орошения оросите­

лями водяными пожарными

Емкости имеют отверстия для слива воды 
общий трубопровод 3. Слив воды3.в

осуществляется через электромагнитные кла­
паны 4. Вода из трубопровода подается с помо­
щью насоса 5 в приемную емкость 6 электрон­
ных весов 7. После взвешивания воды, она через 
открытый электромагнитный клапан 8 сливается 
в дренажную систему. Отдельно к потолку над 
измерительными емкостями крепится система Т- 
образных трубопроводов 9 с фитингами 10 для 
крепления группы оросителей в количестве 4 шт. 
Горизонтальная проекция системы труб для под­
вода воды к спринклерным оросителям показана 
на рис. 2. Оросители присоединяются к подво­
дящим трубам 9 таким образом, что они распола­
гаются в вершинах условных квадратов, размеры 
которых показаны на рис.2.

Поскольку характеристики испытуемых 
оросителей различны, что обеспечивает защиту 
различных эффективных поверхностей, к основ­
ной магистрали трубопровода присоединено не­
сколько симметричных подводящих ветвей 9 
различных длин, и на различном удалении друг 
от друга. Управление электромагнитными кла­
панами, насосом, электронными весами осу­
ществляется блоком управления 11. Информация
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о пространственном распределении воды по ем­
костям, давлении в системе подводящих труб и 
расходе воды поступает на компьютер 12 и обра­
батывается.
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Рисунок 2 - Горизонтальная проекция системы 
труб для подвода воды к оросителям

Созданная установка позволяет проводить 
испытания различных типов оросителей в авто­
матическом режиме. Результаты испытания оро­
сителей представляются в виде карты орощения, 
что позволяет оценить не только средние, но и 
распределение локальных значений интенсивно­
сти и равномерности орошения очага возгорания 
испытуемыми оросителями.

Создание оборудования для испытания 
оросителей согласно требованиям, предъявляе­
мым европейскими нормами пожарной безопас­
ности, обусловило существенную переработку 
ныне действующего СТБ 11.16.06-2011. Благо­
даря проведенной модернизации испытательной 
и нормативной базы по сертификации оросите­
лей ожидается повыщения эффективности про­
ектируемых УП и расщирение применяемых в 
Республике Беларусь моделей оросителей для 
защиты от пожара сооружений различного 
назначения.
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При высоких требованиях к точности пере­
мещения, характерных для систем позициони­
рования в приборостроении, в качестве сило­
вого элемента привода обычно используются 
шаговые двигатели (ШД). Для повышения 
быстродействия привода разгон ШД желательно 
осуществлять с максимальным ускорением, ис­
ключающим его пробуксовку. Поскольку ско­
рость вращения ротора ШД определяется часто­
той смены фаз его обмоток, такой режим тре­
бует непрерывного расчета задержек смены фаз 
в реальном масштабе времени.

При программном управлении для формиро­
вания задержек обычно используется про­
граммный таймер, работающий на фиксирован­
ной тактовой частоте f. Формируемая таймером 
задержка Дг рассчитывается по формуле

Lt - " 
fAt = - (1)

где с - программная установка отсчетов тай­
мера.

Угловая скорость вращения ротора при этом 
будет равна

f
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