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РЕФЕРАТ

Дипломный проект: 66 с., 8 ил., 6 табл., 19 источников, 1 прил.

МЕХАТРОННАЯ СИСТЕМА, ГРУЗ, ДАТЧИКИ, КОНТРОЛЛЕР, 
БЕЗОПАСНОСТЬ, ЗАЩИТНАЯ ИЗОЛЯЦИЯ, ПОЖАРОТУШЕНИЕ

Объектом разработки является мехатронная система управления 
гидромеханической передачей карьерного самосвала БелАЗ.

Целью проекта является подбор оборудования и разработка структуры 
мехатронной системы управления, которая позволяет осуществлять мониторинг 
гидромеханической передачи карьерного самосвала БелАЗ в процессе его работы.

В работе проведен анализ существующих систем мониторинга автомобильных 
систем, разработана структурная схема мехатронной системы управления, выбран 
набор датчиков, входящих в состав системы.

Область применения:
- на автомобилях БелАЗ в процессе их работы на карьерах при добыче полезных 

ископаемых;
- для учебного макета - в учебном процессе профессиональных учебных 

заведений, осуществляющих обучение по предметам, связанным с автомобильными 
системами.
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