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(54) ЗАХВАТНОЕ УСТРОЙСТВО
(57) Изобретение относится к машинострое
нию, в частности к очувствленным захват
ным устройствам. Целью изобретения явля
ется расширение функциональных возмож
ностей. Для этого каждый захватный эле
мент 3 выполнен в виде втулки с соосно 
установленным и подпружиненным относи

тельно нее сте'ржнем. На втулке и стержне 
закреплены изолированные контакты 10. 
Параллельно контактам каждого захватно
го элемента 3 подключен резистор. Резис
торы включены последовательно. Сопротив
ление цепи измеряет электроизмерительный 
прибор. Номинал каждого резистора не ра
вен любой сумме остальных резисторов. 
Номиналы всех резисторов различны между 
собой. При подаче давления камера 2 раз
дувается и выдвигает захватные элементы 3.
У тех элементов 3, которые вошли в контакт 
с внутренней поверхностью детали, замыка
ются контакты 10. Контакты 10 каждого 
элемента 3 закорачивают соответствующий 
резистор. По сопротивлению цепи и давле
нию в камере 2 определяют конфигурацию 
и размер внутренней поверхности детали. % 
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Изобретение относится к машинострое
нию, а именно к захватным устройствам 
манипуляторов, и является усовершенство
ванием устройства по авт. св. № 1247267.

Цель изобретения —  расширение функ
циональных возможностей.

На фиг. 1 показано захватное устройст
во, общий вид; на фиг. 2 - захватный эле
мент; на фиг. 3 - схема соединения резис
торов.

Устройство содержит корпус 1, внутри 
которого расположена эластичная камера 2. 
Через отверстие в жестком корпусе 1 про
ходят захватные элементы 3, состоящие из 
втулок 4 и стержней 5, подпружиненных 
пружиной 6. Во втулке 4 имеется отверс
тие 7 для пружины 6 и стержня 5. Захват
ные элементы 3 подпружинены относительно 
корпуса 1 пружинами 8. На втулке 4 и 
стержне 5 расположены токонепроводящие 
пластинки 9. на конце которых имеются 
контакты К). На трубопроводах 11 располо
жены впускной 12 и выпускной 13 клапаны, 
связывающие камеру 2 соответственно с 
источником сжатого воздуха (не показан) 
и с атмосферой. Внутри камеры 2 имеется 
датчик 14 давления. Параллельно контак
там 10 каждого захватного элемента 3 под
ключены резисторы 15 19, включенные
между собой последовательно и связанные 
с входами электроизмерительного прибо
ра 20, выход которого подключен к первому 
входу блока 21 управления манипулятором, 
к второму входу блока 21 подключен выход 
датчика 14 давления. Выходы блока 21 
управления связаны с впускными 12 и вы
пускными 13 клапанами. Величины сопро
тивлений всех резнегоров 15 19 различны.

Устройство работает следующим об
разом.

Корпус 1 вводится внутрь детали. По 
сигналам из блока 21 управления закры
вается клапан 13 и открывается клапан 12, 
при этом сжатый воздух начинает посту
пать в эластичную камеру 2. которая, раз
дуваясь, перемещает захватные элементы 3. 
При упоре в деталь какого-либо захватного 
элемента 3 за счет сжимания пружины 6 
стержень 5 входит во втулку 4 до упора, 
замыкая при этом контакты К), что приво

дит к закорачиванию резистора, соответст
вующего данному захватному элементу. 
При этом сопротивление последовательной 
цепи, регистрируемое прибором 20, умень
шается на величину сопротивления данного 
резистора. Так как сопротивления резисто
ров различны, то по величине уменьшения 
сопротивления блок 21 управления опреде
ляет, какой резистор закорочен, т. е. какой 
именно захватный элемент в данный момент 
упёрся в деталь.

По этим данным блок 21 определяет 
размеры и конфигурацию внутренней по
верхности детали. В зависимости от требо
ваний и данных датчика 14 блок 21 подает 
команду на закрытие клапана 12. Деталь 
надежно удерживается захватным устройст
вом. Для освобождения дет али блок 21 
подает команду на открытие клапана 13, 
при этом воздух из камеры 2 стравливается 
в атмосферу.

В зависимости от данных, заведенных 
в блок 21, с помощью захватного устройст
ва можно производит;, сортировку деталей, 
определять размеры и конфш урацию внут
ренней поверхности деталей.

Ф орм ил а  и. ; о б р г е н  и.ч

Захватное устройство по авт. св. 
№ 1247267, отличающееся тем, что, с целью 
расы прения функцион альных возможное гей, 
каждый захватный элемент выполнен в виде 
втулки, в которой соосно установлен под
пружиненный относительно нее стержень, 
при этом на втулке и на пержне закрепле
ны изолированные контакты, параллельно 
к которым подключен дополнительно введен
ный резистор, причем резисторы всех за 
хватных элементов соединены последова
тельно друг с другом, а к свободным выво
дам крайних резисторов подключен допол- 
11 и т ел ы I о в вед е н н ы й эл е к т р и и в м е р и т ел ь н ы й 
прибор, при этом контакты каждого захват
ного элемента имеют возможность взаимо
действия друг с другом, а номиналы элект
рических сопротивлений резисторов различ
ны между собой, причем номинал каждого 
•резистора не равен любой сумме номиналов 
остальных резисторов.
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