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(57) И;юбретение относится к сельскохо- 
.тяйствениому машиностроению, в частности 
к малогабаритным самоходны.м почвообра­
батывающим агрегатам. Цель изобрете­
ния облегчение управления агрегатом 
и повышение его маневренности. Агрегат 
состоит из остова с опорными колесами

2
2, двигателя с реверсивным, приводо.м и под­
держивающей рамы 4 с рукоятками 5. Под­
держивающая рама 4 соединена с остовом 
посредством вертикального шарнира и по­
перечно-горизонтального шарнира 8 с фикса­
торами. На поддерживающей раме 4 за­
креплен узел крепления 12 почвообрабаты­
вающих рабочих органов 13, которые рас­
положены в продольно-вертикальной плоскос­
ти по обе стороны относительно поддержи­
вающей рамы 4. В случае применения обо­
ротных рабочих органов при изменении 
направления движения на обратное под­
держивающая рама 4 поворачивается на 
180° в понеречно-горизонтальном шарнире 8 
и включается реверс привода. Благодаря это­
му повышается маневренность агрегата и 
облегчается его управление в процессе 
об])аботки почвы. 3 ил.
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Изобретение относится к сельскохозяйст­
венному машиностроению, в частности к 
малогабаритным самоходным почвообрабаты 
вающим агрегатам.

Целью изобретения является облегчение 
управления агрегатом, повышение его ма­
невренности.

На фиг. 1 изображен агрегат с обо­
ротным плугом, вид сбоку; на фиг. 2 — то 
же, с бороной, вид спереди; на фиг. 3 — 
шарнирное соединение, поддерживающее ра­
мы с остовом.

Самоходный почвообрабатывающий аг­
регат состоит из остова 1, имеющего раз­
несенные в поперечном направлении опор­
ные колеса 2, и установленного на нем дви­
гателя (электродвигателя или двигателя внут­
реннего сгорания) с управляемым реверсив­
ным приводом, закрытых кожухом 3. Для 
поддержания агрегата и управления, на- 
правление.м его движения служит поддер­
живающая рама 4 с рукоятками 5. На 
рукоятках 5 размещены органы управления 
двигателем и реверсивным приводом, свя­
занные с ними посредством гибкой связи 
в виде тросиков или электрокабелей (не по­
казаны) .

Поддерживающая рама 4 соединена с 
остовом 1 через стойки 6 посредством вер­
тикального щарнира 7 и поперечно-гори­
зонтального шарнира 8, имеющие фиксато­
ры 9 и 10 соответственно, а также по­
средством продольно-горизонтального шар­
нира 11, поворот в котором поддержива­
ющей рамы 4 осуществляется оператором в 
процессе работы агрегата путем воздействия 
на разнесенные в стороны рукоятки 5. 
Узел крепления 12 почвообрабатывающих 
рабочих органов 13 закреплен на поддер­
живающей раме 4 и представляет собой 
две трубы 14, расположенные в продоль­
но-вертикальной плоскости. Имеющиеся в 
трубах 14 радиальные отверстия позволяют 
при помощи пальца 15 регулировать как уг­
ловое положение рабочих органов 13, так и 
их положение по высоте. Для исключения 
опрокидывания агрегата имеется закреплен­
ная на остове 1 опора 16, концы которой 
выведены в зону колеи одного из опорных 
колес 2 по обе его стороны.

Самоходный почвообрабатывающий агре­
гат работает следующим образом.

Перед началом работы в узле крепле­
ния 12 монтируются необходимые почвооб­
рабатывающие органы 13, например, обо­
ротный плуг, при этом регулировка положе- 

5 ния плужных корпусов производится пере­
становкой пальцев 15.

В процессе обработки почвы регулиро­
вание направления движения агрегата и угло­
вого положения рабочих органов 13 в по- 

^  перечно-вертикальной плоскости произво­
дится рукоятками 5. Перед движением аг­
регата в обратном направлении он останав­
ливается, и осуществляется переналадка ра­
бочих органов 13. В случае оборотного 
плуга или других оборотных рабочих ор- 

15 ганов растопаривается фиксатор 10, поддер­
живающаяся рама 4 с рабочими органами 
13 поворачивается на 180° в поперечно-го­
ризонтальном шарнире 8 и фиксируется в 
данном положении. При этом дополнитель- 

„  ная переналадка плужных корпусов не тре- 
буется. Затем переключается реверс привода 
и производится обработка почвы в обрат­
ном направлении. Далее процесс повторяется 
В случае необоротного рабочего органа, 
например бороны, расстопаривается фикса- 

25 тор 9, поддерживающая рама 4 с рабочим 
органом поворачивается на 180° в верти­
кальном шарнире 7 и фиксируется в дан­
ном положении. Далее процесс повторяется.

30
Формула изобретения

Самоходный почвообрабатывающий агре­
гат, содержащий остов с разнесенными в 
поперечном направлении колесами, узел креп- 
ления почвообрабатывающих рабочих орга­
нов и поддерживающую раму с рукоятка- 

35 ми для направления движения агрегата, 
соединенную с остовом посредством вер­
тикального шарнира с фиксатором, огли- 
чающийся тем, что, с целью облегчения 
управления агрегатом и повышения .манев- 

40 ренности, почвообрабатывающие рабочие 
органы расположены в продольно-вертикаль­
ной плоскости и смонтированы на узле 
крепления с противоположных сторон отно­
сительно его продольной оси, причем узел 
крепления размещен на поддерживающей ра- 

45 ме, которая соединена с остовом посредст­
вом горизонтального шарнира с фиксато­
ром.



1521301

Редактор Н. Швыдкая 
Заказ 6681/1

Составитйть А. Королев 
Техред И, Верес Корректор Л. Бескмд
Тираж 621 Подг?11сное

ВНИИПИ Государственного комитета по изобретениям и открытиям при ГКНТ СССР 
113035, Москва, Ж —35, Раушская наб., д. 4/5 

Производственно-издательский комбинат «Патент», г. Ужгород, ул. Гагарина, 101


