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(57) Изобретение относится к машинам для 

подготовки и ремонта торфяных площадей 
к эксплуатации, а именно для сбора 
пней в валы. Цель — повышение произ­

водительности за счет увеличения коэф­
фициента ширины захвата, снижения метал­
лоемкости путем уменьшения консоли рабо­
чего органа (РО) и снижения затрат
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мощности за счет более эффективного бо­
кового отбрасывания пней. Устр-во вклю­
чает раму ( с РО, выполненным в виде 
цилиндрического барабана 2 с криволиней­
ными клыками 3. Последние установлены 
с возможностью образования их свобод 
ными концами усеченного конуса. Нижняя 
кромка боковой поверхности усеченного ко­

шта расположена параллельно опорной по­
верхности движителя базовой машины (БМ ) 
8. Задняя кромка базовой поверхности ус­
тановлена под углом не более 90е к про­
дольной оси БМ 8. При движении Б.М 8 

крутящий момент передается на барабан 2 
с клыками 3, который вращается против 
движения БМ  8. Лежащие на поверхности 

залежи пни подхватываются криволинейны 
ми клыками 3 н отбрасываются вперед 
и в сторону меньшего основания на рас­
стояние, пропорциональное расстоянию от 
начального положения пня до оси вала. 
6 ил.

(£>

Вид 6

Фиг. 5

>

I

1532708



3
1532708

4

Изобретение относится к машинам для 
110.1101 (»ики и ремонта торфяных площадей 
к экчHi,тун гаиин. а именно для сбора по­
точнее тных пней в ва.1Ы,и может бьпь ис- 

1 юльloBiiim в строительно-дорожных и сельс­

кохозяйственных машинах и механизмах 
для сбора и перемещения дисперсных 

матери адов
Цель изобретения повышение произ­

води гелькостн за с чел увеличения коэффи­
циент ширины захвата, снижения метал­
лоемкости путем уменьшения консоли рабо­
чего органа и снижения затрат мощности 
на уборку пней с поверхности залежи 
нова более эффек i и иного бокового отбра­

сывании пней.
На фиг 1 представлено устройство, вид 

сверху; на ф ш . 2 вид А на фиг. 1; 
на фиг. 3 вид Б на фиг. I; на
фиг. 4 схема прототипа (машины
МП-3): на фиг. о принципиальная

схема действия машины МП-3; на фиг. 6 
го же, предлагаемого устройства.

Рафаботанная конструкция состоит из 
рамы 1, рабочего органа-барабана 2 с 
криволинейными клыками 3, регулировочно­
го механизма 4 в виде гидроцилиндра 
и трансмиссии 5. Жестко закрепленные 
на барабане 2 по винтовой линии криво­

линейные клыки 3 е равномерным уве­
личением по высоте своей при движении 
по винтовой линии от одного торна ба­
рабана к другому по внешним концам 
кдыкон образую! геометрическую фигуру 
рабочего органа в виде усеченного кону­
са. Положение рабочего органа на базо­
вой машине такое, что нижняя кромка 6 
боковой образующей усеченного конуса па­
раллельна опорной поверхности движителя, 
а также поверхности залежи, т. е. нижние 

клыки концами касаются залежи, а зад­
няя кромка 7 лежит в фронтальной плос­
кое: и (или близкой к ней), т. е. пер­
пендикулярна продольной оси базовой маши­
ны 8, например, трактора. Регулирование 
в рабочем положении и под:,ем в трннс- 

аоршое осуществляется гндроцили ядра ми -1, 
х прав.!чемымн о: 1идроеисзсмы трактора.

а 1 ройс тип рабо та  I следующим обра­
том.

При движении 'рак юра -3 и включен­

ном приводе на вал отбора мощности 
крутящий момент трансмиссией 5 передает­
ся на рабочий онган барабан 2 е
клыками 3. поддерживаемый с помощью 
; идрони.тмндрон 4 черет раму 1 в поло­

жении касании нижних клыков, еовналаю- 
пшх с нижней кромкой б боковой поверх­
ности усеченного конуса, поверхности зале­
жи, и вращающийся' против направления 
движения Патовой машины 8, т. е. по часо­

вой стрелке, если смотреть со стороны мень­
шего основания конхеа |со стороны обра­
зования палка). Лежащие на мовсрхнос-
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ти залежи пни подхватываются рабочими 
элементами криволинейными клыками 3 
и отбрасываются вперед и в сторону мень­
шего основания на расстояние, пропорцио­
нальное расстоянию от начального положе­

ния пня до оси вала.
За счет замены цилиндрической поверх­

ности, образуемой вращающимися концами 
рабочих элементов барабана 2, коничес­
кой поверхностью, обратуемой равномерно 
убывающей высоты клыков по длине ба­
рабана достигается существенное отклонение 
траектории полети отбрасываемых пней от 
плоскости, перпендикулярной оси барабана, 
в сторону образования валка. Благодаря 
эгомх нет необходимости устанавливать его 
иод острым углом  к продольной оси базо­
вой машины 8 (направлению движения!, 

как это имеет место, например, у машины 
M I 1 -.3. где этот хто.т составляет ю 55". 
для сообщения отбрасываемым пням фрон­
тальной (боковой) составляющей скорости 
1 ■ начального полета, что влечет увели­
чение длины барабана, а следовательно, 
и т о  массы при коэффициенте ширины 
«а хвата, предега ваяющем собой отношение 
ширины захват к длине барабана по его 
оси, не более 0 , 8 .

Оптимальные параметры устройства для 
сбора пней с поверхности залежи (распо­
ложение задней кромки, оси барабана, 
угла его к о н у с н о с т и , меньшего основания, 
частот!)! вращения) м о г у т  быть определены 
решением следующего х равнения, опреде­
ляющего дальность бокового отбрасывания 
пней в зависимости от исходных парамет­
ров, полученного на основании рассмот­
рении динамики полет материала, отбра­
сываемого барабаном предлагаемой кин­
ет'руКЦИИ

2уг
\  -  ( COSJJ c o s y  - si ц ^  siipg, si П у  ) si I l £  COS(A,

где л угод конусности барабана по кон­
цам рабочих элементов;

JS угол направления начальной ско­
рости полета Vn',

V угол между осью барабана и направ­
лением движения машины.

Начальная скорость полета \ц опреде­
ляется через частоту вращения ы, радиус 
меньшего основания Ro, угол конусности 

а  и текущее значение .длины 1 барабана.

Как следует из вышеприведенного уравне­
ния при переходе от к о н у с н о г о  барабана 

50 к цилиндрическому (как эго имеет моею 
у прототипа). а также стремлении к 

фронтальному расположению задней кромки, 
параллельной оси цилиндрического бараба­
на, боковая составляющая \ равна нулю 
(так как а =  0, а у— 90'). т. е. отеугст- 
вует боковое отбрасывание, тогда как уст­
ройство в виде конического барабана обес­
печивает боковое отбрасывание пней. При 
этом, если соблюдается условие х--Ыпу.
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то имеет место одноразовое соударение 

клыков с пнями и отбрасывание пос­
ледних в валок с компактным его фор­

мированы ем.

4 > o p M i f . i a  ияопретсния

Уст[юйство для сбора пней с поверх- 

ИОС1И торфяной залежи, включающее рам\ 
с ч с I а нов. 'енным на ней рабочим орта - 
ном, выполненным в виде цилиндрическо­

го барабана, на поверхности которою pa о 
метены одним кондом криволинейные клыки, 
ре [ у л про ночные меха низ мы. связывающие 
раму с ба юной машиной, и трансмис­
сию. oT.aviiiH/uu'vCH тем. что, с целью 15 
повышения производительности за счет уве­

личении козффи циента ширины захвата, 
снижения металлоемкости путем уменьшения 
консоли рабочего органа и снижения 

одтраг мощности на уборке пней с поверх- 
5 ноет и залежи из-за более эффективного 

бокового отбрасывания, криволинейные к.пт 

к и установлены с возможностью образо 
вания и \ свободными концами усеченно- - 

кончен нижняя кромка боковой поверх 
пости которого расположена параллель 
но опорной поверхности движителя б и т ­
вой машины, а задняя кромка боковой 
поверхности установлена под чглом не 
более 9(): к продольной оси базовой ма
шины, при этом бапабан размешен с воз 
мощностью вращения прошв направлении 

движения базовой машины

Вид А
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