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(57) Изобретение относится к испыта­
тельной технике. Цель изобретения - 
повышение точности определения углов 
увода. Колесное транспортное средст­
во 1 размещают на опорной поверхнос­
ти 2 , установленной с поперечным ук­
лоном, и перемещают последовательно 
вперед и назад на одинаковое рассто­
яние. По смещениям передней и зад­
ней осей после завершения перемеще­
ния полезного транспортного средст­
ва назад определяют углы увода пе­
редней и задней осей. 2 ил.
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Изобретение относится к испыта­

тельной технике и может быть исполь­
зовано при определении углов увода 
осей колесных транспортных средство ^

Цель изобретения - повышение точ­
ности определения углов увода.

На фиг„ 1 изображено колесное 
транспортное средство, установленное 
на опорной поверхности; на фиг0 2 - ю  
траектории перемещения центров пе­
редней и задней осей на опорной по­
верхности.

Для осуществления способа колес­
ное транспортное средство 1 размеща- 15 
ют на опорной поверхности 2 , уста­
новленной с поперечным наклоном на 
угол об, при этом продольную ось ко­
лесного транспортного средства 1 
располагают перпендикулярно линии 20 
ОУ наибольшего наклона опорной по­
верхности, а переднюю и заднюю оси - 
параллельно линии ОУ наибольшего 
наклона. Управляемые колеса тран­
спортного средства поворачиваются на 25 
угол 9 и затем их фиксируют. Колес­
ное транспортное средство I переме­
щают последовательно вперед и назад 
на одинаковое расстояние S, выбирае­
мое из соотношения S = ( 2 - 4 ) 1 ,  30
где 1 - база колесного транспортного 
средства, при этом начальная и конеч­
ная координаты Хв в направлении оси 
ОХ, например задней оси, совпадают 
При перемещении колесного транспорт- 35 
ного средства 1 по опорной поверхнос­
ти 2 на него будут действовать нор­
мальная нагрузка Gh, равная G-costX, 
и боковая сила Р, равная G-sinc<6, 
где G - вес колесного транспортного 40 
средства 3, формирующие траектории 
3,4 двюкения центров передней и зад­
ней осей соответственное После за­
вершения перемещения колесного тран­
спортного средства 3 назад на рассто- 4 5  
яние S измеряют смещение передней А, 
и задней осей в направлении линии

наибольшего наклона опорной поверх­
ности относительно исходного состоя­
ния, при котором передняя и задняя 
оси параллельны линии наибольшего 
наклонас Далее определяют углы увода 
передней и задней 8 г  осей колес­
ного транспортного средства 3 по фор­
муле 8\ = Д, /2S + ( Д , - Д г )/41 и 
S2 = A 7 /2S+ ( Д, - Д'̂ )/41. Благодаря 
возможности определения углов увода 
передней и задней осей без измере­
ния угла поворота управляемых колес 
транспортного средства повышается 
точность определения углов увода.

Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я

Способ определения углов увода 
передней и задней осей колесного 
транспортного средства, заключающий­
ся в том, что колесное транспортное 
средство с зафиксированным углом по­
ворота управляемых колес перемещают 
вперед по установленной с поперечным 
наклоном опорной поверхности из ис­
ходного состояния, при котором пе­
редняя и задняя оси колесного тран­
спортного средства параллельны линии 
наибольшего наклона опорной поверх­
ности, и измеряют смещения передней 
Д ( и задней Д г осей относительного 
исходного состояния в направлении 
линии наибольшего наклона опорной 
поверхности, о т л и ч а ю щ и й с я  
тем, что, с целью повышения точности 
определения увода, колесное тран­
спортное средство перемещают после­
довательно вперед и назад на одина­
ковое расстояние S, выбираемое из 
соотношения S = (2 - 4)1, где 1 - 
база колесного транспортного сред­
ства и, далее осуществляют упомяну­
тое измерение, а углы увода передней

и задней осей определяют по 
формулам S', = Д, /2S + (й, - )41.
и = Дг /2S + ( Д, - Д4)/41.
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