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(57) 1. Магнитный захват, содержа­
щий навешиваемый на грузоподъемную 
машину корпус, внутри которого раз­
мещен постоянный магнит, и кожух, ' 
о т л и ч а ю щ и й с я  тем, что, 1 
с целью расширения эксплуатационных- 
возможностей путем обеспечения

порционности разгрузки груза, по­
стоянный магнит размещен подвижно 
относительно продольной оси корпуса 
и снабжен элементом для соединения 
с грузоподъемной машиной, а кожух 
с корпусом соединены неподвижно.

2. Магнитный захват, содержащий 
навешиваемый на грузоподъемную ма­
шину корпус, внутри которого разме­
щен постоянный магнит, и кожух, 
о т л и ч а ю щ и й с я  тем, что, 
с целью расширения эксплуатационных 
возможностей путем обеспечения пор­
ционности разгрузки, он снабжен 
электромагнитом, сердечник которо- g 
го образует корпус, и блоком изме­
нения величины, полярности и дли­
тельности импульсного тока, через 
который катушка электромагнита под­
ключена к источнику постоянного то­
ка.
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Изобретение относится к подъем- 

но-Транспортной технике, в частнос­
ти к магнитным захватам.

Цель изобретения - расширение 
эксплуатационных возможностей путем 
обеспечения порционности разгрузки 
груза.

На фиг. 1 показан магнитный зах­
ват, выполненный по первому вари­
анту, вид сбоку; на фиг. 2 - разрез 
А-А на фиг. 1; на фиг. 3 - захват 
по первому варианту с грузом; на 
фиг. 4 и 5 - то же, в момент отрыва 
груза; на фиг. 6 - захват по второ­
му варианту; на фиг. 7 - разрез 
Б-Б на фиг. 6; на фиг. 8 - захват 
по второму варианту в момент захва­
та груза; на фиг. 9 - то же, с за­
хватным грузом; на фиг. 10 - то же, 
при отделений груза от захвата.

Магнитный захват по первому вари­
анту содержит постоянный магнит 1, • 
размещенный в корпусе 2. Последний 
охвачен снизу кожухом 3 из немаг­
нитного материала. Магнит 1 установ­
лен на роликах 4 и связан своими 
концами с тросами 5 и 6 приспособ­
ления для навешивания на крюк грузо- 
подъемной машины (не показана).

Корпус 2 и кожух 3 связаны жест­
ко между собой, а кожух имеет упор 
7, прикрепленный к днищу кожуха 3.

Устройство по первому варианту- 
работает следующим образом.

Захваченный магнитом груз 8 до­
ставляется на место разгрузки, затем 
правый трос 6 натягивается и маг­
нит 1 по роликам 4 перемещается 
вправо. При этом груз (например, ме­
таллические ленты) упирается в упор 
7 и частично падает вниз. Дальней­
шее перемещение приводит к сбросу 
всего груза. Груз 8 падает строго 
перпендикулярно вниз, что обеспечи­
вает точную разгрузку.

Затем левый трос 5 натягивается 
и магнит возвращается в первоначаль­
ное положение.

Магнитный захват по вторму вари­
анту содержит постоянный магнит 1, 
размещенный в корпусе 2. Корпус 2 
имеет круговой паз с установленной 
в нем катушкой (обмоткой) 9 из мед­
ного (алюминиевого)/ превода, под­
ключенной к внешнему источнику 10 
постоянного тока с помощью гибкого 
питающего кабеля 11 через клеммную 
колодку 12, установленную на корпу­
се 2 .

1
На корпусе 2 установлены также 

петли 13 для присоединения стропов 
(тросов 14) при помощи круговой 
траверсы с петлей 15 на крюк 16 
грузоподъемной машины. Для повыше­
ния механической прочности захвата 
его корпус 2 стянут кожухом 17.

Кроме того, в цепи соединения 
источника 10 постоянного тока с 
катушкой 9^размещено устройство 18, 
меняющее величину, полярность и 
длительность подачи тока.

Следует иметь в виду, что посто­
янный магнит 1 выполнен из магнито­
твердого материала, обладающего 
большой коэрцитивной силой, а корпус 
2 выполнен в виде сердечника элек­
тромагнита и из электротехнической 
стали, имеющей мягкую коэрцитивную 
силу.

Таким образом, корпус магнитного 
захвата представляет собой постоян­
ный электромагнит. Изменение поляр­
ности подаваемого на обмотку элек­
тромагнита напряжения позволяет из­
менять направление действия магнит­
ного потока, создаваемого электромаг­
нитом, т.е. согласно или встреч­
но действию магнитного потока ра­
бочего органа - постоянного магни­
та 1 .

Изменение величины постоянного 
тока, подаваемого на обмотку элек­
тромагнита, регулирует величину маг­
нитного потока электррмагнита, а 
равно и величину магнитного пото­
ка рабочего (постоянного) магнита.

Устройство по второму варианту 
работает следующим образом.

Процесс захвата груза (фиг. 8) 
осуществляется путем контакта рабо­
чей поверхности захвата с грузом 
8 (в общем случае при отключенном 
электромагните). При необходимос­
ти дозирования захватываемого груза 
на катушку 9 электромагнита пода­
ется устройством 18 постоянный ток 
такой величины и направления, что­
бы уменьшить до требуемого значе­
ния величину магнитного потока ра-. 
бочего (постоянного)магнита, по­
следний и определяет количество 
захватываемого груза. Можно и нао­
борот' увеличить количество захваты­
ваемого груза.

Перенос груза (фиг. 9) осущест­
вляется при отключенном электромаг­
ните.
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Сброс груза (фиг. 10) осуще­
ствляется следующим образом. После 
подачи захваченного магнитом гру­
за 8 к месту разгрузки на катушку 
9 электромагнита подается импульс 
постоянного тока такого направле­
ния и силы, чтобы создать в электро­
магните магнитный поток такой ве­
личины и направления, которые бы 
полностью позволяли компенсировать 
действие магнитного потока рабоче­
го (постоянного) магнита 1.

При исчезновении магнитного 
действия постоянного магнита груз 
8 отрывается от рабочей поверхнос­
ти и под действием силы тяжести па­
дает .

Продолжительность импульса посто­
янного тока, подаваемого в обмотку 
электромагнита, определяется вре­
менем отрыва и падения груза, что­
бы он не смог притянуться назад.

После снятия напряжения постоян­
ного тока с обмотки захватывающие 
свойства магнитного захвата вос­
станавливаются.

3
При необходимости дозированного 

сброса груза 8 подбирается величи­
на импульса постоянного тока,пода­
ваемого в катушку 9 электромагнита,

5 с тем, чтобы обеспечить не полное 
кратковременное исчезновение маг­
нитного потока постоянного магнита 
1, а его уменьшение на величину, до­
статочную для сброса требуемого ко- 

Ю  личества груза 8.
Восстановление магнитных свойств 

рабочего органа - постоянного маг­
нита осуществляется следующим об­
разом.

15
При подаче на катушку 9 электро­

магнита постоянного тока расчетной 
величины и направления, создающего 
в электромагните магнитный поток,

20 направленный согласно магнитному 
потоку постоянного магнита, проис­
ходит восстановление магнитных 
свойств рабочего органа за счет вос­
становления ориентации в структу- 

■25 ре ферромагнитного материала маг­
нитных диполей.
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