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(54) (57) 1. УСТРОЙСТВО ДЛЯ ИЗМЕРЕНИЯ 
УГЛОВОЙ СКОРОСТИ по авт.св. № 675366, 
о т л и ч а ю щ е е с я  тем, что, с 
целью непрерывного контроля и регист
рации неисправностей выносной элект
ронной части устройства и 'ее линии 
связи с регистратором частоты, в уст
ройство введены последовательно сое
диненные интегрирующее звено, блок 
сравнения и регистратор неисправнос
тей, причем вход интегрирующего зве

на подключен к входу регистратора ча
стоты .

2. Устройство по п.1, о т л и ч а- 
ю щ е е с я тем, что блок сравнения 
состоит из двух амплитудных дискрими
наторов, управляемого генератора и 
схем ИЛИ, неинвертирующий вход этого 
дискриминатора соединен с выходом 
интегрирующего звена и с инвертирующим 
входом второго дискриминатора, выход 
которого соединен с одним из входов 
двухвходовой схемы КПИ, другой вход 
которой подключен через управляемый 
генератор к выходу первого дискрими
натора .

3. Устройство по п.1 и 2, о т л и- 
ч а ю щ е е с я  тем, что управляемый 
генератор выполнен в виде мультивиб
ратора низкой частоты, вход разреше
ния запуска котЬрого соединен с выхо
дом амплитудного дискриминатора.
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Изобретение относится к измери
тельной технике и может быть исполь
зовано для непрерывного контроля, ди
агностирования и регистрации неисп-  ̂
равностей в измерителях угловых 
скоростей вращающихся объектов, в ча
стности для контроля и регистрации 
неисправностей во входных каскадах
электронных ПрОТИВОбЛОКИрОВОЧНЫХ тор- 10 
мозных систем и автоматических систем 
переключения передач в трансмиссии 
транспортных и тяговых машин, и 
является усовершенствованием устрой
ства по авт.св. № 675366.

Известно устройство для измерения 
угловой скорости, содержащее выносную 
электронную часть, состоящую из пос
ледовательно соединенных датчика, 
усилителя, формирователя импульсов и 
пикового детектора, вход которого 
подключен к выходу формирователя 
импульсов, а выход - к шине питания 
усилителя, размещенных в корпусе дат
чика, и регистратор частоты [1].

Недостатком устройства является 
отсутствие контроля, диагностирова
ния и регистрации неисправностей вы
носной электронной части устройства 
и ее линии связи с регистратором час
тоты.

Целью изобретения является непре
рывный контроль и регистрация неисп
равностей выносной электронной части 
устройства измерения частоты вращения 
и ее линии связи с регистратором час
тоты, причем, контроль, диагностиро
вание и регистрация неисправностей 
осуществляются как при вращении объ
екта, частота вращения которого из
меряется (т.е. при движении транс-' 
портного средства), так и при его ос
тановке (в стояночном режиме).

Поставленная цель достигается тем, 
что в устройство для измерения частоты 
вращения введены последовательно сое
диненные интегрирующее звено, блок 
сравнения и регистратор неисправнос
ти, причем вход интегрирующего звена 
подключен к входу регистратора часто
ты.

На фиг.I приведена функциональная 
схема; на фиг.2 - выполнение блока 
сравнения; на фиг.З - временная диаг
рамма работы устройства при исправ
ной работе и отсутствии вращения 
объекта измерения (при стоянке транс
портного средства); на фиг. 4 - то 
же, при исправной работе и вращении
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обі.екта измерения, т.е. при наличии 
выходного частотного сигнала выносной 
электронной части (при движении тран- 

g спортного средства); фиг.З - то же, 
при коротком замыкании в выносной 
части ■ устройства или ее линии связи с 
регистратором частоты; фиг.6 - то же, 
при обрыве в выносной части или линии 
связи.

Устройство измерения частоты вра
щения для электронных автоматических 
систем транспортных средств содержит 
выносную электронную часть 1, регист
ратор 2 частоты, последовательно сое
диненные интегрирующее звено 3, блок 
4 сравнения и рег’истратор 5 неисправ
ности. Вход интегрирующего эвена 3 
подключен к входу регистратора 2 час
тоты .

В предпочтительном варианте выпол
нения устройства блок 4 сравнения 
состоит из двух амплитудных дискрими
наторов 6 и 7, выполненных, например, 
на операционных усилителях. На инвер
тирующий вход 8 первого дискриминато
ра 6 подается потенциал 9 высокого 
уровня, неинвертирующнй вход 10 это
го дискриминатора 6 соединен с выхо
дом интегрирующего эвена 3 и с инвер
тирующим входом 1I второго дискрими
натора 7. На неинвертирующий вход 
12 дискриминатора 7 подается потен
циал 13 низкого уровня, а выход 14 
этого дискриминатора 7 соединен с од
ним из входов 15 двухвходовой схемы 
ИЛИ 16. Второй вход 17 схемы ИЛИ 16 
подключен через управляемый генератор 
18 к выходу 19 первого дискриминато-. 
ра 6. Управляемый генератор 18 выпол
нен в виде мультивибратора низкой ча
стоты, причем вход управляемого гене
ратора представляет собой вход разре
шения запуска мультивибратора.

Регистратор 2 частоты содержит на
грузочный элемент 20 выносной элект
ронной части 1 устройства и преобра
зователь 21 частоты. Регистратор 5 
неисправности содержит элементы бло
кирования электронных автоматических 
систем (в частности, систем транс-' 
портных средств) и элементы индика
ции неисправности.

Устройство работает следующим об
разом .

При исправном состоянии устройства 
и при отсутствии вращения объекта 
(например, при стоянке транспортного 
средства) на выходе выносной элект-
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3
ронной члс:ти 1 , содержяіцрй акгинпые 
элe^-eнты, ycTananjinFiar гея сигнал оп
ределенного уровня , (фиг'.З). Ве
личина выходного сигнала П, в?.шосной 
злектронной части 1 устройства мень
ше напряжения питания на величину 
падения напряжения на нагрузочном 
элементе 20 и неизменна во времени.
При подключении напряжения питания 

на выходе интегрирующего звена 3 
устанавливается сигнал Uj , величина 
которого через некоторое время дос
тигает уровня выходного сигнала U, 
выносной электронной части 1 устрой
ства, который меньше одного из наз
наченных порогов высокого уровня по
тенциала Uj и больше другого - низко
го уровня потенциала U ̂ блока 4 срав
нения. При этом сигнал I ' на выходе 
блока 4 сравнения отсутствует, и ре
гистратор 5 неисправности не запуска
ется .

Регистратор 5 неисправности содер
жит элементы устройств систем автома-25 
тического управления (например, бло
кирования) , а также элементы визуаль
ной или звуковой сигнализации.

При вращении объекта, частота ко
торого измеряется, на выходе выносной зо обрыв линии связи, то на входе
электронной части 1 появляются час
тотные импульсы.

В установившемся режиме на выходе 
интегрирующего эвена 3 среднее зна
чение напряжения занимает некото
рое промежуточное положение по отно
шению к высокому и низкому уровням
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электронной части I устройства; неза
висимо от наличия или отсутствия час
тоты вращения объекта граничные зна
чения выходного сигнала П., интсч'риру- 

5  О 'ющего звена 3 нарушаются.
С возникновением короткого замт.жа- 

ния на линии связи сигнал на входе 
интегрирующего звена 3- падает до нуля 

0̂ (фиг.5). На выходе этого'звена и на 
входе блока 4 сравнения напряжение 
Uj через некоторое время достигает- 
значения потенциала низкого уровня 

в блоке 4 сравнения. После этого 
15 на выходе 14 дискриминатора 7, рабо

тающего в режиме инвертора (фиг.2), 
появляется сигнал высокого уровня, 
который через вход" 15 двухвходовой 
схемы ИЛИ 16 в виде напряжения 

20 (фиг.5) приходит на вход регистрато
ра 5 неисправности и возбуждает в нем 
непрерывный режим регистрации (инди
кации ) короткого замыкания на линии 
связи или повреждения выносной элект
ронной части 1 с эффектом короткого 
замыкания на ее выходе.

Если во время вращения или при 
отсутствии вращения объекта происхо,-
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потенциалов и U Ii верхней и ниж-
неи границам частотных импульсов 
(фиг.4). Существенно при этом, что 
среднее значение напряжения на вы
ходе интегрирующего эвена 3 меньше
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значения потенциала но больше
потенциала Uĵ . При этом сигнал U 4 
на выходе блока 4 сравнения отсутст
вует, и регистратор 5 неисправности 
не запускается.

При появлении аномальных режимов 
в работе устройства (а именно обрыва 
или короткого замыкания на линии свя
зи, а также повреждения выносной
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интегрирующего звена 3 и регистратора 
2 частоты за счет нагрузочного эле
мента 20 установится амплитудное зна
чение напряжения й, большее, чем зна
чение потенциала высокого уровня 0  ̂
(фиг.6), и близкое по величине к нап
ряжению питания и.,. Через некоторое 
время выходное напряжение U, интегри
рующего звена 3 достигает значения 
потенциала Ug и на выходе 19 дискри
минатора 6, который работает в режиме 
повторителя напряжения (фиг.2), ус
танавливается высокий потенциал, ко
торый производит запуск управляемого 
генератора 18. Выходной сигнал управ
ляемого генератора 18 через вход 17 
двухвходовой схемы ИЛИ 16 в виде нап
ряжения (фиг.6) проходит на вход ре
гистратора 5 неисправности и возбуж
дает в нем прерывистый режим индика
ции обрыва линии связи.
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