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Датчики давления предназначены для регистрации измеряемой ве-
личины. Не всегда бывает простой задачей выделение полезного ин-
формативного сигнала, поэтому решать ее приходится различными 
путями [1,2].  

Различают динамическое воздействие, которое чаще всего оказывает-
ся со стороны измеряемой среды, и  квазистатическое – которое обычно 
имеет место со стороны окружающей среды воздействие температуры 
(медленно меняющееся со временем). Температурная погрешность влия-
ет на выходной сигнал первичных преобразователей [1]. 

Можно выделить три основных группы методов уменьшения темпе-
ратурной погрешности – конструктивную, схемную и конструктивно-
схемную. 

Таким образом, для уменьшения температурных погрешностей при 
разработке высокотемпературных и термоустойчивых терморезистивных 
датчиков давления, необходимо следовать следующим требованиям: 

• конструктивно равномерно распределять тепловое воздействие на 
элементы в цепи преобразования датчика; 

• не допускать возможности перегрева элементов конструкции 
терморезистивного датчика; 

• стремиться использовать в электрических и контактных соедине-
ниях измерительных цепей датчика однородные металлы и сплавы, 
для контактных соединений – металлы и сплавы с высокой электро-
проводностью; 

• концентрировать элементы измерительной цепи датчика в зонах 
равных температур, стремиться к концентрации их в одной точке; 

• выбирать материалы с температурнонезависимым модулем упруго-
сти или незначительно меняющимся в рабочем интервале температур; 

• применять материалы с низким температурным коэффициентом 
сопротивления и низким коэффициентом объемного расширения. 
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При разработке навигационных приборов, использующих: гироско-
пы, датчики угловой скорости, акселерометры и т.п., требуется их про-
верка и дальнейшая калибровка. Для этого применяются устройства, 
которые могут точно задавать параметры вращения. 

В связи с этим особый интерес представляет разработка стенда вра-
щения для датчиков крена и датчиков угловых скоростей, работающих в 
диапазоне частот вращения до 20–30 Гц. 

На сегодняшний день существуют стенды, которые позволяют зада-
вать такое вращение, например: ВПС ИУ-2 (отечественный), 
АcutronicAC1120S (импортный). Существующее стендовое оборудова-
ние, как правило, дорого. При этом оно не позволяет обеспечить син-
хронизацию выходных сигналов исследуемого прибора и тарированного 
сигнала со стенда. На больших частотах вращения рассинхронизация 
данных может привести к методической погрешности, которая может 
значительно превышать погрешности прибора. Это в ряде случаев не 
позволяет адекватно оценить точность исследуемого прибора. 

В связи с этим актуальной является задача разработки стенда позво-
ляющего обеспечивать: задание параметров вращения, съем и передачу 
данных, а также точную синхронизацию показаний приборов и стенда.  

На кафедре «Приборы управления» ТулГУ был разработан стенд с 
возможностью синхронизации данных и программным управлением с 
помощью компьютера. Для определения положения вала в состав стенда 
введен оптический абсолютный однооборотный энкодер, так же являю-
щийся разработкой кафедры «Приборы управления».  

В работе показан принцип работы стенда и его реализация. 




