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Рассмотрим линейную управляемую систему  

                     0,,,,)()(=  tuxutBxtAx mn                   (1) 

с локально интегрируемыми и интегрально ограниченными 

коэффициентами. Если управление u  в системе (1) задано по принципу 

линейной обратной связи xtUu )(= , где  )( nm матрица U  

предполагается измеримой и ограниченной, то (1) переходит в систему  

                     0.,,))()()((=  txxtUtBtAx n                           (2) 

Определение [В.А. Зайцев]. Система (2) называется равномерно 

глобально достижимой, если найдется ,1T  что для любого 1r  

существует число 0>)(= rdd  такое, что для всякой )( nn  -матрицы 

,H  удовлетворяющей неравенствам rH   и 0,>1/det rH  и любого 

00t  найдется такое измеримое и интегрально ограниченное на отрезке 

],[ 00 Ttt   управление ,U  удовлетворяющее условию dtU  )(  для всех 

],[ 00 Tttt  , при котором для матрицы Коши ),,( stXU  0,, st  системы 

(2) с этим управлением обеспечивается равенство .=),( 00 HttXU   

Е.Л. Тонковым было предложено исследовать систему (2) на наличие у 

нее такого свойства при предположении равномерной полной 

управляемости соответствующей системы (1). На основании этого подхода 

на сегодняшний день равномерная глобальная достижимость системы (2) 

была установлена лишь для двумерных равномерно вполне управляемых 

систем (1) с кусочно непрерывными и ограниченными коэффициентами в 

случае кусочной равномерной непрерывности матрицы B  [Е.К. Макаров, 

С.Н. Попова], а также для линейных систем (1), удовлетворяющих более 

жесткому, чем равномерная полная управляемость, условию равномерной 

интегральной невырожденности [А.А. Козлов]. Других результатов по 

решению данной задачи ранее получено не было. В данной работе нами 

установлена  

теорема. Пусть = 2,n  {1,2}m  и ( ) 0, 0.A t t   Если система (1) 

равномерно вполне управляема, то соответствующая ей система (2) 

обладает свойством равномерной глобальной достижимости. 
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