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проведения дней открытых дверей, организация экскурсий на предприятия с целью знакомства 

с процессом производства приборов [1]. Итогом посещений школ и гимназий стало поступление 

абитуриентов на ПСФ и в БНТУ в целом, что отражено на диграмме (рис. 2).  

 

 

Рис. 1. Графическое отображение городов и населенных пунктов республики, которые посетили  

с профориентационными беседами студенты и преподаватели ПСФ 

 

Рис. 2. Количество зачисленных абитуриентов в 2022 году на ПСФ и в БНТУ по обастям РБ 
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Задачи измерения частоты при помощи микроконтроллеров возникают довольно часто при 

разработке различных приборов. Так, например, для коррекции показаний датчика угловой ско-

рости на основе волнового твердотельного гироскопа [1] необходимо измерение частоты соб-

ственных колебаний резонатора. Проведенный авторами поиск методов измерения [2] позволил 

выбрать метод обратного счета и произвести расчет параметров, позволяющих измерять частоту 

с погрешностью не более заданной. На основе описания метода обратного счета разработана 

циклограмма процесса измерения частоты (рис. 1). 
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Рис. 1. Циклограмма синхронного метода обратного счета 

с подсчетом целого постоянного числа периодов 
 

В соответствии с циклограммой (рис. 1) алгоритм реализации измерения частоты должен быть 

следующим. Сигнал S1 определяет начало и окончания периода Т – измерения числа импульсов 

и вычисление частоты. Формируется асинхронно от текущей фазы сигнала входной измеряемой 

частоты S2. Сигнал S3 – это импульс, длительность которого равна длительности периода изме-

рения Tизм, синхронизирован с фазой сигнала S2 (нарастающий фронт). Длительность Tизм опре-

деляется числом полных периодов входной частоты N (число импульсов сигнала S4). Переход 

сигнала S3 из высокого логического уровня в низкий определяет необходимость вычисления но-

вого значения текущей частоты на основе измеренного числа полных периодов N и числа полных 

периодов M (число импульсов сигнала S5). Частота [2] и время вычисления определяются выра-

жениями:  

fиз = (fЭN) / M,  Tр = T – Tизм, 
 

где fЭ – фиксированная частота следования импульсов M. 

В соответствии с описанным алгоритмом его реализация возможна на основе двух счетчиков: 

первый осуществляет захват сигнала S2 и включается в работу сигналом S1 при нарастающем 

фронте S2 – определяет N, второй включается и выключается сигналом S3, срабатывает с фикси-

рованной частотой – определяет M. Сигнал S3 формируется первым счетчиком. 
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