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Адаптация уставок означает автоматическое изменение уставок 

вследствие изменения условий в энергетической системе. Например, 
переходное сопротивление в месте повреждения часто вызывает не-
пра  вильные действия в системах защиты. Для решения подобных про-
блем эта статья предлагает метод расчёта фазового угла α  и адаптиро-
ванного индуктивного сопротивления. 
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где 0KI&  – ток, протекающий в месте повреждения; 3 IkI && ⋅⋅+  – ток A

ди
0

станционного органа. 
Здесь угол α∆  примерно равен разности фаз между полными экви-

валентными сопротивлениями нулевой последовательности при воз-
никновении повреждения в конце защищаемой зоны со стороны каж-
дого источника питания, он может быть рассчитан предварительно. В 
статье изложен один из методов практического расчёта 0α  с исполь-
зованием измеряемых величин. 

Зная угол можно определить адаптированное реактивное сопро-
тивление: 

α , 

( ) α−+= tgyизмyад RRXX . 
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 К
 состоит из головной програм-

мы и ряда подпрограмм. В головной программе вычисляются лее 
часто используемые константы, начальные значения некоторых пере-

ых  исследуем
циальных у

лизуют алгоритмы ввода исходных данных, 
рас ого

я 
 точность решения с сохранением 3–4 

пр
рядка 50–100 мкс. Это позволяет принять для решения ме-

тод Рунге-Кутта 2-го порядка с определением неинтегрируемых пере-
менных на втором этапе путем экстраполяции.  алгебраиче-
ских

dfern, “Accura
ution system using fault-generated high-frequency transient voltage signals”, IEE 
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Вычислительный эксперимент проводится для оценки показателей

тех ического совершенства измерительных органов сопротивлен
рийных и послеаварийных режимах линии, на которой установлена 

дистанционная защита. 
Вычислительный эксперимент реализуется с помощью программы, 

воспроизводящей нормальный установившийся режим, предшествую-
щий короткому замыканию (КЗ), режим развивающегося КЗ, режим 
отключения КЗ и послеаварийный режим системы после З. Програм-
ма на алгоритмическом языке Фортран

наибо

менн , реализуется временная последовательность ых ре-
жимов и укрупненный алгоритм решения дифферен равне-
ний. Подпрограммы реа

чета исходн  режима и начальных условий, решения алгебраиче-
ских уравнений, вычисления правых частей дифференциальных урав-
нений, изменения режимов, вывода результатов с их графическим и 
численным представлением на экране дисплея. 

Решение дифференциальных уравнений выполняетс с шагом, 
обеспечивающем устойчивость и
авильных значащих цифр результатов на интервале времени до 1–

2 с, т. е. по

Системы
 уравнений узла сети реш нным методом с уточне-

нием очередных приближений по формуле Вегстейна, обеспечиваю-
щим быстроту решения и сходимость итерационного процесса. Ли-
ней

аются итерацио

ная часть системы алгебраических уравнений сводится к девяти 
уравнениям, решаемым с помощью библиотечной подпрограммы. 
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